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Q. Wyszukiwanie stéw kluczowych

Aby znalez¢ temat, nalezy wyszuka¢ stowa kluczowe, takie jak “akumulator” i
“montaz”. Jesli do czytania tego dokumentu uzywasz programu Adobe Acrobat
Reader, Nacisnij klawisze CTRL+F w systemie Windows lub Command+F w systemie
Mac, aby rozpoczg¢ wyszukiwanie.

{" Przejscie do tematu

Zobacz petng liste tematéw w spisie tresci. Kliknij na temat, aby przej$¢ do danej
sekgji.

Drukowanie niniejszego dokumentu

Ten dokument obstuguje drukowanie w wysokiej rozdzielczosci.




Przeczytaj przed pierwszym uzyciem

Legenda

@ Ostrzezenie /A Wazne £: Wskazdwki i porady Odnosnik

Przed pierwszym lotem

Przed skorzystaniem z urzadzenia DJI™ Mini 3 Pro nalezy zapoznac sie z ponizszymi
dokumentami:

1. Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa

2. Instrukcja szybkiego startu

3. Instrukcja obstugi

Zalecamy obejrzenie wszystkich filméw instruktazowych na oficjalnej witrynie DJI i przeczy
tanie wszystkich zatgczonych dokumentéw. Przygotuj sie do lotu, czytajac instrukcje startu
i odnies sie do Podrecznika Uzytkownika, aby uzyska¢ bardziej szczegdtowe in formacje.

Samouczki wideo

Przejdz na ponizszy adres lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ filmy
instruktazowe, ktére pokazuja, jak bezpiecznie korzysta¢ z Mini 3 Pro:

o

https://s.dji.com/guide11 EI 1

Pobieranie aplikacji DJI Fly App

Upewnij sie, ze podczas lotu korzystasz z aplikacji DJI Fly. Zeskanuj kod QR powyzej, aby
pobra¢ najnowsza wersje.

/N + Aparatura sterujaca DJI RC posiada juz zainstalowang aplikacje DJI Fly. Uzytkownicy
sg zobowiazani do pobrania aplikacji DJI Fly na swoje urzadzenie mobilne podczas
korzystania z aparatury sterujgcej D)l RC-N1.

*  Wersja DJI Fly dla systemu Android jest kompatybilna z systemem Android v6.0
i nowszym. A dla systemu iOS jest kompatybilna z systemem iOS v11.0 i nowszym.

* Dla zwiekszenia bezpieczenstwa, lot jest ograniczony do wysokosci 30 m i zasiegu 50 m, gdy nie jest potaczony lub
zalogowany do aplikacji. Dotyczy to aplikacji DJI Fly oraz wszystkich aplikacji kompatybilnych z dronami DJI.

Pobierz DJI Assistant 2 (seria dronéw konsumenckich)

Pobierz aplikacje DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) na stronie:
https://www.dji.com/mini-3-pro/downloads.

A\ Zakres temperatury roboczej tego produktu wynosi od -10° do 40° C. Nie spetnia on
standardowych temperatur pracy dla zastosowan wojskowych (od -55° do 125° C),
ktére wymagajg wiekszej odpornosci na zmienne warunki sSrodowiskowe. Produkt
nalezy eksploatowa¢ w odpowiedni sposéb i tylko w zastosowaniach, w ktérych
spetnia on wymagania dotyczace zakresu temperatur roboczych dla danej klasy.
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Opis produktu

Ten rozdziat przedstawia DJI Mini 3 Pro
i zawiera liste elementow sktadowych drona
oraz aparatury sterujgcej.



Wprowadzenie

DJI Mini 3 Pro posiada zaréwno System Rozpoznawania Podczerwienig oraz przedni, tylny, dolny
system wizyjny. Pozwala to na zawisanie i latanie zaréwno w pomieszczeniach jak i na zewnatrz
oraz na automatyczny powr6t do punktu startu (Return to Home) podczas omijania przeszkéd
z przodu, z tytu i z dotu. DJI Mini 3 Pro moze sie réwniez pochwali¢ sktadang i kompaktowg
konstrukcja, wazac mniej niz 249 g. Dron posiada maksymalng predkos¢ lotu 57.6 km/h, maksy-
malny czas lotu 34 minuty przy uzyciu inteligentnego akumulatora.

Aparatura sterujgca DJI RC posiada wbudowany ekran o przekatnej 5,5 cala i rozdzielczosci
1920x1080 pikseli. Uzytkownicy mogg taczy¢ sie z Internetem za pomocag Wi-Fi, podczas gdy
system operacyjny Android zawiera zaréwno Bluetooth, jak i GNSS. DJI RC posiada szeroki
zakres sterowania dronem i gimbalem, a takze przyciski z mozliwosécig dostosowania do
wiasnych potrzeb. Jego maksymalny czas pracy wynosi okoto 4 godzin. RC-N1 wys$wietla trans-
misje wideo z drona do aplikacji DJI Fly na urzagdzeniu mobilnym. Dron i kamera s3 tatwe do
kontrolowania za pomocg wbudowanych przyciskéw, a czas pracy aparatury sterujgcej wynosi
okoto 6 godzin.

Istotne informacje

Gimbal i Kamera: Dzieki w petni stabilizowanemu 3-osiowemu gimbalowi i kamerze z sensorem
1/1.3 cala, DJI Mini 3 Pro jest w stanie nagrywa¢ wideo 4K i zdjecia 48MP. Obstuguje rowniez
przetaczanie pomiedzy trybem krajobrazowym i portretowym za pomoca jednego dotkniecia
w aplikacji DJI Fly. Transmisja wideo: Dzieki czterem wbudowanym antenom i technologii
transmisji dalekiego zasiegu O3 (OCUSYNC 3.0) firmy DJI, DJI Mini 3 Pro oferuje maksymalny
zasieg transmisji 8 km i jakos¢ wideo do 1080p 30fps z drona do DJI Fly. Pilot dziata zaréwno na
czestotliwosci 2,4 jak i 5,8 GHz i jest w stanie automatycznie wybrac najlepszy kanat transmisji.
Zaawansowane tryby fotografowania: Dzieki funkcjom takim jak MasterShots, Hyperlapse
i QuickShots bez trudu uchwycisz skomplikowane ujecia. Wystarczy kilka kliknie¢, aby dron
wystartowat i nagrywat zgodnie z zaprogramowang $ciezkg oraz automatycznie wygenerowat
profesjonalny, standardowy materiat wideo. QuickTransfer sprawia, ze pobieranie i edytowanie
zdjec i filmow staje sie wygodniejsze i wydajniejsze.

Tryby lotu inteligentnego: Dzieki funkcjom ActiveTrack 4.0 i Point of Interest 3.0 dron automa-
tycznie podaza za obiektem lub przelatuje wokét niego, wykrywajac przeszkody na swojej
drodze. Uzytkownik moze skupi¢ sie na operowaniu dronem podczas gdy Zaawansowany
System Wspierania Pilota (APAS 4.0) umozliwia dronowi omijanie przeszkdd.

/\ 1. Maksymalny czas i predkos¢ lotu zostaty przetestowane w bezwietrznym otoczeniu podczas lotu ze
statg predkoscig 21,6 km/h.
2. Aparatura sterujgca osigga maksymalny zasieg transmisji (w trybie zgodnym z FCC) w otwartej
przestrzeni bez zaktécen elektromagnetycznych, na wysokosci okoto 120 m. Maksymalny czas pracy
zostat przetestowany w warunkach laboratoryjnych.
3. Czestotliwos$¢ 5,8 GHz nie jest obstugiwana w niektérych regionach, gdzie zostanie ona automatycz-
nie wylaczona. Nalezy zawsze przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji prawnych.




Pierwsze uruchomienie

DJI Mini 3 Pro jest ztozony przed zapakowaniem. Podgzaj krokami aby roztozy¢ drona
i kontroler.

Przygotowania do lotu

Wszystkie ramiona drona sg ztozone przed zapakowaniem. Aby je roztozy¢, wykonaj ponizsze
czynnosci.

1. Zdejmij ostone gimbala z kamery.

1
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2. Aby zapewni¢ bezpieczenstwo, przed wysytka wszystkie Inteligentne Akumulatory znajduja
sie w trybie hibernacji. Podtacz tadowarke USB do portu USB-C w urzadzeniu, aby natadowac
i aktywowac Inteligentne akumulatory.

4

/\ Zaleca sie korzystanie z tadowarki DJI 30W USB-C Charger lub innych tadowarek USB PD.

Maksymalne napiecie tadowania dla portu tadowania drona wynosi 12 V.

Przed wigczeniem zasilania urzadzenia upewnij sie, ze ostona gimbala jest zdjeta, a wszystkie
ramiona sg roztozone. Zatéz ostone gimbala, gdy dron nie jest uzywany. Przed ponownym
zatozeniem ostony gimbala upewnij sie, ze wszystkie ramiona s ztozone. Obré¢ kamere, aby
byta ustawiona poziomo i skierowana do przodu D . Podczas zaktadania ostony gimbala
sprawdz, czy kamera pasuje do ostony, a nastepnie wiéz zatrzask w goérnej czesci ostony do
otworu w dronie @ i wt6z dwa piny do otworéw w dolnej czesci drona ® .




Przygotowanie aparatury sterujgcej

Wy'mij drazki z otworéw do przechowywania w kontrolerze i wkrec je.
ykonaj ponizsze kroki, aby przygotowac aparature DJI RC.

1. Wyjmij drazki z otwordw do przechowywania w kontrolerze i wkrec je.

2. Przed pierwszym uzyciem nalezy aktywowac aparature, aby tego dokona¢ wymagane jest
potfaczenie z Internetem. Dwukrotnie nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wigczy¢
aparature. Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wysSwietlanymi na ekranie.

Wykonaj ponizsze kroki, aby przygotowac¢ do uzytkowania DJI RC-N1.

1. Wyjmij drazki z otwordw do przechowywania w kontrolerze i wkrec je.

2. Wyciggnij uchwyt na telefon. Wybierz odpowiedni kabel, ktérym potaczysz telefon
z kontrolerem. Kabel Lightning, USB-C i Micro USB sg dotgczone do zestawu. Potgcz kontroler
z telefonem i upewnij sie, ze telefon jest zabezpieczony.

& Jesli podczas podtgczania telefon z system Android wyswietli komunikat, wybierz opcje ,tylko taduj”
w przeciwnym wypadku potgczenie sie nie uda.

Aktywacja drona DJI Mini 3 Pro
DJI Mini 3 Pro wymaga aktywacji przed pierwszym uzyciem. Po pierwszym wtgczeniu drona
i kontrolera, podazaj za komunikatami wyswietlanymi na ekranie, aby aktywowac DJI Mini 3 Pro

uzywajac aplikacji DJI Fly. Wymagane jest potgczenie z Internetem.



Parowanie kontrolera z dronem
Po aktywacji, urzadzenie jest automatycznie wigzane z pilotem. Jesli automatyczne powigzanie
nie powiedzie sie, postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie DJI Fly, aby powigza¢

dron i pilota w celu zapewnienia optymalnej obstugi gwarancyjnej.

Aktualizowanie oprogramowania sprzetowego

Kiedy nowa wersja oprogramowanie bedzie dostepna, w aplikacji DJI Fly wyswietli sie komunikat.
Zaleca sie wykonywanie aktualizacji za kazdym razem, gdy wyswietli sie komunikat. Zapewni to
najlepsze dziatanie sprzetu.

Budowa

Dron

1. Przedni czujnik wizyjny 8. Zaczep akumulatora

2. Gimbal i kamera 9. Tylny czujnik wizyjny

3. Dolny czujnik wizyjny 10. Diody LED poziomu natadowania akumulatora
4. System czujnikéw podczerwieni 11. Przycisk zasilania

5. Smigta 12. Port USB-C

6. Silniki 13. Gniazdo karty microSD

7. Przednia dioda LED 14. Inteligentny akumulator



Aparatura sterujgca DJI RC

11.

12.

13.

14,
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. Drazki

Do sterowania ruchem maszyny stuza drazki
sterujgce. Drazki sg zdejmowalne i tatwe do
przechowywania. Ustaw tryb kontroli lotu
w aplikacji DJI Fly.

Dioda LED
Informuje o statusie kontrolera.

. Diody poziomu natadowania

Diody informujg o poziomie natadowania
kontrolera.

Przycisk RTH (Powrét do bazy)
Nacisnij raz, aby dron wyhamowat i zawist w

miejscu (tylko gdy GPS lub System Wizyjny
sg dostepne).
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Pokretto gimbala
Operuj kagtem nachylenia gimbala.

@)

Przycisk nagrywania
Naciénij raz, aby rozpocza¢ lub zatrzymac
nagrywanie.

Pokretto sterowania kamerg
Stuzy do kontroli zoomu.

Przycisk ostro$ci/migawki

Nacisnij przycisk do potowy, aby wyzwoli¢
tryb automatycznej ostrosci, nastepnie wcisnij
do konca, aby zrobi¢ z zdjecie.

10.

15.

16.

17.

Nacisnij i przytrzymaj, aby uruchomic¢ RTH.
Nacis$nij ponownie, aby anulowa¢ RTH.

Przetacznik trybu lotu
Wykorzystaj te funkcje, aby przetgczac¢ pomie-
dzy trybami Cine, Normal oraz sport.

Przycisk zasilania

Nacisnij raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom
natadowania akumulatora. Nacisnij dwukrot-
nie i przytrzymaj, aby wigczy¢ lub wytgczyc
aparature. Gdy kontroler jest wigczony, nacisnij
go raz, aby wigczy¢ lub wylaczy¢ ekran dotykowy.

Ekran dotykowy

Operuj kontrolerem poprzez dotyk.
Pamietaj, ze panel nie jest wodoodporny.
Korzystaj rozwaznie.

Port USB-C
Stuzy do tadowania i podtgczania aparatury do
komputera.

Slot karty microSD
Slot stuzy do instalowania karty microSD.

Host port (USB-C)
Stuzy do podtaczenia DJI Cellular Module, ktéry
nalezy zakupi¢ osobno.

* Opcja chwilowo niedostepna. Funkcja zostanie aktywowa-
na w pézniejszym terminie po aktualizacji urzadzenia.

Gtlosnik
Zapewnia dzwigki.

Gniazdo na drazki
Stuzg do przechowywania drazkéw kontrolera.

Konfigurowalny przycisk C2

W zaleznosci od potrzeb ustaw w aplikacji
wycentrowanie gimbala lub  skierowanie
gimbala w dot.



18. Przycisk C1 z mozliwoscig dostosowania

do potrzeb uzytkownika

Aparatura sterujgca DJI RC-N1

. Przycisk zasilania
Nacisnij raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom
natadowania akumulatora. Nacisnij, a na-
stepnie nacisnij i przytrzymaj, aby wigczy¢
lub wytgczy¢ zasilanie pilota.

. Przetacznik trybu lotu
Przetgcza pomiedzy trybami Sport, Normal
i Cine.

. Przycisk wstrzymania lotu/Powrotu do bazy (RTH)
Naci$nij raz, aby dron wyhamowat i zawist
w miejscu (tylko gdy dostepne sg systemy
GNSS lub Vision). Wcisnij i przytrzymaj, aby
rozpoczag¢ RTH. Nacisnij ponownie, aby
anulowac RTH.

. Diody poziomu natadowania
Diody informujag o poziomie natadowania
kontrolera.

. Drazki
Korzysatajgc z nich wptywasz na ruch drona.
Ustaw tryb lotu z poziomu aplikacji DJI Fly.
Drazki mozna zdemontowa¢ i wygodnie
przechowywac.

. Przycisk konfigurowalny
W zaleznosci od potrzeb ustaw w aplikacji
wycentrowanie gimbala lub skierowanie
gimbala w dot.

10.

11.

14.

15.

Przetacznik foto/wideo
Nacisnij raz, aby przetagcza¢ pomiedzy
trybem nagrywania wideo i robienia zdje¢.

Kabel do podtaczania telefonu
Podtagcz za jego pomoca telefon, aby miec
podglad. Dobierz kabel pasujacy do telefonu.

Uchwyt na telefon
Stuzy do bezpiecznego zamontowania tele-
fonu w kontrolerze.

Anteny
Przekazuja sygnat do operowania dronem
oraz obraz.

Port USB-C
Stuzy do tadowania kontrolera oraz tgczenia
g0 z komputerem.

. Gniazdo na drazki

Stuzg do przechowywania drazkow.

. Pokretto gimbala

Umozliwia sterowanie pochyleniem kamery.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk z mozliwoscia
dostosowania, aby uzy¢ pokretta do stero-
wania zoomem.

Przycisk ostro$ci/migawki
Nacisnij przycisk, aby zrobic¢ zdjecie lub
rozpocza¢/zakonczy¢ nagrywanie wideo.

Szczeliny do mocowania telefonu
Stuzg do bezpiecznego zamontowania
telefonu w kontrolerze.



Dron

DJI Mini 3 Pro zawiera kontroler lotu, system
przesytania wideo, system wizyjny, system
czujnikédw podczerwieni, system silnikéw
oraz Inteligentny Akumulator.



Dron

Wprowadzenie

DJI Mini 3 Pro zawiera kontroler lotu, system przesytania wideo, system wizyjny, system czujni-
kéw podczerwieni, system silnikéw oraz Inteligentny Akumulator.

Tryby lotu

DJI Mini 3 Pro posiada trzy podstawowe tryby lotu oraz dodatkowy tryb, na ktéry maszyna przetacza
sie w okreslonych scenariuszach. Tryby lotu mozna przetgcza¢ przy pomocy przetacznika na
pilocie zdalnego sterowania.

Tryb normalny: Dron wykorzystuje sygnat GNSS, przednie, tylne, dolne Systemy Czujnikéw
Wizyjnych oraz System Czujnikéw Podczerwieni do zlokalizowania pozycji i utrzymania jej. Kiedy
sygnat GNSS jest silny, dron wykorzystuje go do utrzymania pozycji. Kiedy sygnat GNSS jest staby,
ale oswietlenie otoczenia i inne warunki sg odpowiednie, droz uzyje Systemu Czujnikéw
Wizyjnych do zlokalizowania i utrzymania pozycji. Kiedy przednie, tylne i dolne czujniki sg aktyw-
ne, a oSwietlenie otoczenia i inne warunki s odpowiednie, maksymalny kat lotu drona wyniesie
25 stopni, a maksymalna predkos¢ 10 m/s.

Tryb Sport: W Trybie Sport dron uzywa sygnatu satelitdw GNSS do pozycjonowania, a operowa-
nie dronem jest zoptymalizowane pod katem zwinnosci i predkosci, dzieki czemu dron lepiej
reaguje na ruchy drazkami. Pamigtam, ze system wykrywania przeszkéd jest wytgczony,
a maksymalna predkos¢ lotu wynosi 16 m/s.

Tryb Cine: Tryb Cine bazuje na trybie Normal, a predkos¢ lotu jest ograniczona, aby uzyskac
wiekszg stabilnos¢ w trakcie lotu.

Dron automatycznie wigcza Tryb Attitude (ATTI), kiedy System Czujnikéw Wizyjnych jest wytgczo-
ny lub potgczenie z satelitami GNSS jest stabe, lub wystepujg zaktécenia kompasu. W trybie ATTI,
dron moze by¢ bardziej podatny na wptyw otoczenia. Czynniki otoczenia, takie jak wiatr moga
wptyna¢ na dryf drona, co moze spowodowac zagrozenie kiedy lot odbywa sie na ograniczonej
przestrzeni.

A

Przednie, tylne i gorne czujniki wizyjne sg wytgczone w Trybie Sport, co oznacza, ze dron
nie bedzie w stanie rozpoznawac przeszkéd na swojej drodze.

W trybie Sport maksymalna predkos¢ lotu i droga hamowania drona znacznie wzrastaja.
Minimalny dystans do wyhamowania wynosi 30 metréw w warunkach bezwietrznych.
Minimalny dystans do wyhamowania wynosi 10 metréow w bezwietrznych warunkach
kiedy dron wznosi sie lub opada.

W Trybie Sport czuto$¢ drazkdw jest znacznie zwiekszona, oznacza to, ze nawet delikatne
poruszenie drazkiem spowoduje dalekie przemieszczenie sie. Upewnij sie, ze dysponujesz
odpowiednig przestrzenig do przeprowadzenia lotu.

Podczas gdy dron porusza sie na boki, jego predkosc lotu oraz wznoszenia sie jest ograni-
czona, dzieki czemu obraz z kamery stabilny. Restrykcja ta skaluje sie w zaleznosci od
poziomu nachylenia gimbala - przy -90° ograniczenie jest najsilniejsze. W przypadku
wystepowania silnego wiatru funkcja ta wytgcza sie automatycznie, aby zwiekszy¢
stabilno$¢ lotu, skutkiem czego obraz z kamery moze wibrowac.




Diody LED i wskaznik statusu drona

DJI Mini 3 Pro posiada dwie diody informujgce o statusie drona.

- Dioda statusu drona

&

Dioda statusu drona —/ 25—

Opisy wskaznikéw stanu drona

Stany standardowe
. Naprzemiennie Mi Uruchamia sie i przeprowa-
SRTIITY i .

&a dza test diagnostyczny

czerwony, zielony i 26ty

L0z X4 oo Zoty Miga cztery razy Rozgrzewanie

G ------ Zielony Miga powoli Wiaczony GNSS

1GEX2 e Zielony Okresowo miga dwa razy Wigczone systemy wizyjne

O/ 2oty Miga powoli Brak GNSS/systemow wizyjnych

Stany ostrzegawcze

EAOE Z6tty Miga szybko Zanik potaczenia z kontrolerem
‘ Czerwony Miga powoli Niski poziom akumulatora

R ...... Czerwony Miga szybko Krytycznie niski poziom akumulatora

Czerwony Staty Btad krytyczny

Naprzemiennie

EGIEC)E czerwony | 26ty Miga szybko Wymagana kalibracja kompasu

Po uruchomieniu silnikéw Wskazniki Statusu beda miga¢ na zielono.

A\ - Wymagania dotyczace oéwietlenia réznig sie w zaleznosci od regionu. Nalezy
przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji prawnych.

QuickTransfer

DJI Mini 3 Pro moze tgczy¢ sie bezpos$rednio z urzagdzeniami mobilnymi poprzez Wi-Fi, umozli-
wiajgc uzytkownikom pobieranie zdje¢ i filmoéw z drona na urzadzenie mobilne poprzez DJI Fly
bez uzycia pilota DJI RC-N1. Uzytkownicy moga cieszy¢ sie szybszym i wygodniejszym pobiera-
niem dzieki szybkosci transmisji do 30 MB/s.

Korzystanie

Metoda 1: urzadzenie mobilne nie jest potgczone z aparaturg sterujaca
1. Wiacz zasilanie drona i poczekaj, az zakonczg sie testy autodiagnostyczne.
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2. Upewnij sie, ze Bluetooth i Wi-Fi sg wigczone w urzgdzeniu mobilnym. Uruchom aplikacje DJI
Fly - pojawi komunikat dotyczgcy potgczenia z dronem.

3. Nacisnij przycisk Connect. Po pomysinym potaczeniu, przyznany zostanie dostep do plikéw
znajdujacych sie w pamieci drona.

Metoda 2: urzgdzenie mobilne jest potgczone z aparaturg sterujaca.

1. Upewnij sig, ze dron jest potgczony z urzadzeniem mobilnym za pomocg aparatury sterujacej,
a silniki sg wytaczone.

2. Wiacz Bluetooth i Wi-Fi w urzagdzeniu mobilnym.

3. Uruchom DJI Fly, wejdZ w odtwarzanie i kliknij w & prawym gérnym rogu, aby uzyskac dostep
do plikéw znajdujacych sie na dronie w celu pobrania ich.

B

DJI RC nie obstuguje funkcji QuickTransfer.

Maksymalng predkos¢ pobierania mozna osiggnac tylko w krajach i regionach, w ktérych
czestotliwos¢ 5,8 GHz jest dozwolona przez prawo i przepisy, podczas korzystania
z urzadzen obstugujacych pasmo czestotliwosci 5,8 GHz i potgczenia Wi-Fi oraz w srodo-
wisku bez zaktécen lub przeszkod. Jesli czestotliwos¢ 5,8 GHz nie jest dozwolona przez
lokalne przepisy (np. w Japonii) lub urzadzenie przenosne uzytkownika nie obstuguje
pasma czestotliwosci 5,8 GHz, badZ w otoczeniu wystepujg powazne zaktdcenia,
wowczas QuickTransfer bedzie korzystac¢ z pasma czestotliwosci 2,4 GHz, a jego maksy-
malna szybkos¢ pobierania zostanie zmniejszona do 6 MB/s.

Przed uzyciem aplikacji QuickTransfer upewnij sie, ze w urzadzeniu mobilnym wtgczone
sg funkcje Bluetooth, Wi-Fi i ustugi lokalizacji.

Podczas korzystania z QuickTransfer, nie jest konieczne wpisywanie hasta Wi-Fi na
stronie ustawien urzadzenia mobilnego w celu nawigzania potaczenia. Uruchom aplika-
cje DJI Fly i pojawi sie monit o podtgczenie drona.

Korzystaj z QuickTransfer w Srodowisku wolnym od zaktdcen i trzymaj sie z dala od
zrédet zaktdcen, takich jak routery bezprzewodowe, gtosniki Bluetooth lub stuchawki.

Return to Home

Funkcja Return to Home (RTH) powoduje powr6t drona do ostatniego zarejestrowanego
punktu startowego, jezeli system pozycjonowania dziata prawidtowo. Dostepne s3 trzy tryby

RTH:

Smart RTH, Low Battery RTH i Failsafe RTH. Dron automatycznie wykona lot powrotny

i wyladuje w punkcie startowym po zainicjowaniu funkcji Smart RTH, przej$ciu w tryb Low
Battery RTH lub utracie sygnatu miedzy pilotem a samolotem. RTH bedzie réwniez wyzwalane
w innych nietypowych sytuacjach, np. w przypadku utraty transmisji wideo.

GNSS Opis

Pierwsza lokalizacja, w ktérej dron odbierze silny lub umiarkowanie silny
sygnat GNSS (oznaczona biatg ikong), zostanie zapisana jako domysiny punkt
startowy. Zaleca sie, aby przed rozpoczeciem lotu poczeka¢ na pomysine

Return zarejestrowanie punktu startowego. Po jego zarejestrowaniu, w aplikacji D)I

to

X 10 |Fly pojawi sie monit. Punkt startowy moze zosta¢ zaktualizowany przed

home startem, pod warunkiem, ze dron odbierze kolejny silny lub umiarkowanie

silny sygnat GNSS. Jesli sygnat jest staby, punkt startowy nie zostanie zaktuali-
zowany. Jesli konieczne jest zaktualizowanie punktu startowego podczas lotu
(np. gdy pozycja uzytkownika ulegta zmianie), punkt startowy moze zostac
recznie zaktualizowany w Safety of System Settings w DJI Fly.




Inteligentne urzadzenia RTH (Smart RTH)

Jesli sygnat GNSS jest wystarczajgco silny, Smart RTH moze by¢ uzyty do sprowadzenia drona
z powrotem do punktu startowego. Smart RTH jest inicjowane przez klikniecie & w DJI Fly lub
przez nacisniecie i przytrzymanie przycisku RTH na aparaturze sterujgcej do momentu
ustyszenia sygnatu dzwiekowego. Aby wyjé¢ z funkcji Smart RTH nalezy klikng¢ € w aplikacji
DJI Fly lub nacisng¢ przycisk RTH na aparaturze. Po wyjsciu z funkcji RTH, uzytkownik odzyska
kontrole nad maszyna.

Straight Line RTH

Jezeli Smart RTH zostanie zainicjowane przez uzytkownika, dron przejdzie w tryb Straight Line
RTH.

Procedura RTH po prostej linii:

1. Zarejestrowanie punktu startowego.

2. Uruchomienie funkcji Smart RTH.

3. Dron wyhamowuje i zawisa w miejscu:

a. Jezeliw momencie rozpoczecia RTH maszyna znajduje sie dalej niz 50 m od punktu startowego,
dostosuje ona swojg orientacje i wzniesie sie do ustawionej wysokosci RTH, a nastepnie poleci
do punktu startowego. Jezeli aktualna wysokos$¢ jest wyzsza niz wysokos¢ RTH, dron poleci do
punktu startowego na aktualnej wysokosci.

b. Jezeli w momencie rozpoczecia RTH dron znajduje sie w odlegtosci od 5 do 50 m od punktu
startowego, urzadzenie dostosuje swojg orientacje i poleci do punktu startowego na aktualnej
wysokosci. Jezeli w chwili rozpoczecia RTH aktualna wysokos¢ jest mniejsza niz 2 m, dron wznie-
sie sie na 2 mi poleci z powrotem do punktu startowego.

c. Dron wyladuje natychmiast, jezeli w chwili rozpoczecia RTH bedzie znajdowat sie
w odlegtosci mniejszej niz 5 m od punktu startowego.

4. Po osiggnieciu punktu startowego dron wyladuje, a silniki zatrzymaja sie.

Niski poziom natadowania akumulatora RTH (Low Battery RTH)

Funkcja Low Battery RTH jest uruchamiana, gdy akumulator zostanie wyczerpany do tego
stopnia, ze dron moze nie by¢ w stanie bezpiecznie powrdcic¢. Wré¢ do bazy lub wylagduj dronem
natychmiast, gdy zostaniesz o tym poinformowany.

Aby unikng¢ niepotrzebnego zagrozenia z powodu niewystarczajgcej mocy, DJI Mini 3 Pro okresli
czy aktualny poziom natadowania akumulatora jest wystarczajgcy do powrotu do bazy (RTH) na
podstawie biezacej lokalizacji. W aplikacji DJI Fly pojawi sie monit ostrzegawczy, gdy poziom
natadowania akumulatora bedzie niski i wystarczy tylko na wykonanie lotu RTH.

Uzytkownik moze anulowa¢ RTH naciskajac przycisk RTH na pilocie zdalnego sterowania. Jezeli
RTH zostanie anulowane po ostrzezeniu o niskim poziomie akumulatora, Inteligentny akumula-
tor moze nie mie¢ wystarczajacej mocy aby dron mégt bezpiecznie wylagdowac. W rezultacie
moze dojs¢ do jego rozbicia lub utraty drona.

Dron wyladuje automatycznie, jezeli aktualny poziom natadowania akumulatora wystarczy na
tyle dtugo, aby maszyna mogta zejs¢ z aktualnej wysokosci. Automatycznego lgdowania nie
mozna anulowa¢, ale za pomocg pilota mozna zmieni¢ ruch poziomy i predkos¢ opadania
drona podczas Igdowania. Jesli jest wystarczajgca moc, mozna uzy¢ drazka, aby dron wznosit sie
z predkoscig do 1 m/s.

Podczas automatycznego Igdowania nalezy porusza¢ dronem w poziomie, aby jak najszybciej
znalez¢ odpowiednie miejsce do lgdowania. Dron spadnie, jesli uzytkownik bedzie wciskat
drazek do géry az do wyczerpania mocy.

Failsafe RTH
Czynnos$¢, ktdrg wykonuje dron po utracie sygnatu z pilota moze by¢ ustawiona w programie D)l
Fly jako powr6t do bazy (Return to Home/RTH), Iadowanie (Land) lub zawisnigcie (Hover).
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Jesli akcja zostata wczesniej ustawiona jako powro6t do bazy i jedli punkt startowy zostat zapisa-
ny, sygnat GNSS jest dobry, a kompas dziata prawidtowo, funkcja Failsafe RTH wigczy sie
automatycznie po utracie sygnatu zdalnego sterownika na dtuzej niz trzy sekundy.

Jezeli w chwili utraty sygnatu zdalnego sterownika dron znajduje sie w odlegto$ci 50 m lub mniej-
szej niz 50 m od punktu bazowego, poleci do punktu bazowego na aktualnej wysokosci. Jezeli
w chwili utraty sygnatu pilota dron znajduje sie w odlegtosci wiekszej niz 50 m od punktu
bazowego, wykona lot do tytu na odcinku 50 m po pierwotnej trasie lotu, a nastepnie przejdzie
w tryb Straight Line RTH. Dron wejdzie lub pozostanie w tym trybie, jezeli sygnat pilota zostanie
przywrécony podczas RTH.

Po wykonaniu lotu do tytu na pierwotnej trasie na odlegto$¢ 50 m:

1. Jesli dron znajduje sie w odlegtosci 50 m lub mniejszej niz 50 m od punktu startowego, poleci
z powrotem do niego na swojej aktualnej wysokosci.

2. Jezeli maszyna znajduje sie dalej niz 50 m od punktu startowego, a aktualna wysoko$¢ jest
wyzsza niz ustawiona wysokos$¢ RTH, maszyna powréci do punktu startowego na aktualnej
wysokosci.

3. Jezeli urzgdzenie znajduje sig dalej niz 50 m od punktu startowego, a aktualna wysokos¢ jest
nizsza niz zadana wysoko$¢ RTH, wzniesie sie na zadang wysoko$¢ RTH, a nastepnie poleci
z powrotem do punktu startowego.

Unikanie przeszkod podczas RTH
Gdy dron wznosi sie w gére:

1. Dron hamuje w przypadku wykrycia przeszkody z przodu i leci do tytu, az do osiggniecia
bezpiecznej odlegtosci, a nastepnie kontynuuje wznoszenie.

2. Dron hamuje, jezeli przeszkoda zostanie wykryta z tytu, i leci do przodu, az do osiggniecia
bezpiecznej odlegtosci przed kontynuowaniem wznoszenia.

3. Dron nie wykona zadnej operacji, jezeli przeszkoda zostanie wykryta pod nim.

Gdy dron leci do przodu:

1. Po wykryciu przeszkody z przodu dron zahamuje i poleci do tytu, az do osiggniecia bezpiecz-
nej odlegtosci, a nastepnie wzniesie sie w gére do momentu, gdy przed nim nie bedzie juz
zadnych przeszkéd. Nastepnie bedzie sie wznosit przez dwie sekundy, po czym bedzie konty-
nuowat lot do przodu.

2. W przypadku wykrycia przeszkody z tytu nie zostanie wykonana zadna operacja.

3. Dron wyhamuje, jezeli przeszkoda zostanie wykryta od dotu i bedzie sie wznosit do momen-
tu, gdy nie bedzie juz zadnych przeszkéd przed nim.

A Podczas RTH nie mozna wykrywac ani omija¢ przeszkéd znajdujgcych sig po obu stronach urzgdzenia.
* Dron nie moze powréci¢ do punktu startowego, jezeli sygnat GNSS jest staby lub niedostepny. Maszyna
moze przej$¢ w tryb ATTI, jezeli sygnat GNSS stanie sie staby lub niedostepny po przejsciu w Failsafe
RTH. Dron przed lagdowaniem zawisnie na chwile w miejscu.
Wazne jest, aby ustawi¢ odpowiednig wysoko$¢ RTH przed kazdym lotem. Uruchom DJI Fly i ustaw
wysoko$¢ RTH. W trybie RTH, jezeli aktualna wysoko$¢ drona jest nizsza niz wysoko$¢ RTH, urzadzenie
automatycznie wzniesie sie najpierw na wysokos$¢ RTH. Jezeli aktualna wysoko$¢ drona osiggnie lub
bedzie wyzsza od wysokosci RTH, poleci on do punktu bazowego na swojej aktualnej wysokosci.
Podczas RTH mozna sterowac predkoscig i wysokoscig maszyny za pomoca pilota, jezeli sygnat z pilota
jest prawidtowy. Nie mozna jednak przesuna¢ drona w lewo lub w prawo. Jezeli dron wznosi sie lub leci
do przodu, aby zakonczy¢ RTH, nalezy catkowicie przesuna¢ drazek sterowniczy w przeciwnym
kierunku, a dron wyhamuje i zawiénie.
Strefy GEO moga mie¢ wplyw na RTH. Nalezy unikac¢ lotéw w poblizu stref GEO. Urzadzenie moze nie
by¢ w stanie powréci¢ do punktu bazowego, jezeli predkos¢ wiatru jest zbyt duza. Nalezy latac
ostroznie.
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Bezpieczne lgdowanie

Inteligentne RTH lub automatyczne Igdowanie aktywuje funkcje bezpiecznego lgdowania, ktéra

dziata w nastepujacy sposoéb:

1. Po stwierdzeniu, ze grunt nadaje sie do Ilgdowania, dron bedzie lgdowat tagodnie.

2. Jezeli teren zostanie uznany za nieodpowiedni do lgdowania, dron zawisnie i bedzie czekat
na potwierdzenie pilota.

3. Jesli funkcja Bezpieczne Igdowanie nie dziata, DJI Fly wyswietli powiadomienie, gdy dron
obnizy sie do 0,5 m od ziemi. Pociggnij drazek w dét na jedng sekunde, aby wylagdowac.

Funkcja bezpiecznego ladowania jest aktywna podczas Failsafe RTH. Samolot zawisnie 0.5 m
nad ziemig, a DJI Fly wyswietli powiadomienie. Aby wylagdowa¢ dronem, pociggnij drazek w do6t
przez jedna sekunde.

System czujnikéw wizyjnych i na podczerwien

DJI Mini 3 Pro jest wyposazony w system czujnikéw na podczerwier oraz przedni, tylni i dolny
system czujnikéw wizyjnych.

Kazdy z czujnikéw wizyjnych (przedni, tylny i dolny) sktada sie z 2 kamer.

System czujnikéw na podczerwien sktada sie z dwdch tréjwymiarowych modutéw podczerwieni.
Dolny system wizyjny i system czujnikédw na podczerwien pomagaja dronowi utrzymac aktualng
pozycje, precyzyjniej zawisa¢, a takze lata¢ w pomieszczeniach lu b w innych Srodowiskach,
w ktorych GNSS jest niedostepny.

Przedni system wizyjny Tylny system wizyjny

'/,J,/

System czujnikow
na podczerwien

Zasieg wykrywania

Przedni system wizyjny

Zasieg precyzyjnego pomiaru: 0,39-25 m; FOV: 106° (w poziomie), 90° (w pionie)

Tylny system wizyjny

Zasieg precyzyjnego pomiaru: 0,36-23,4 m; FOV: 58° (w poziomie), 73° (w pionie)

Dolny system wizyjny

Zasieg precyzyjnego pomiaru: 0,15-9 m; FOV: 104,8° (przéd i tyh), 87,6° (lewo i prawo). System
wizyjny skierowany w dét dziata najlepiej, gdy maszyna znajduje sie na wysokosci od 0,5 do 12 m.

0.39-25m

\ /
0.36-23.4m 104.8° _ 876°87.6°
0.5-12m / Vs N




Kalibracja kamer systemu wizyjnego

Kalibracja automatyczna

Systemy czujnikéw wizyjnych zainstalowane w dronie sg skalibrowane fabrycznie. W przypadku
wykrycia jakichkolwiek nieprawidtowosci, dron automatycznie przeprowadzi kalibracje i pojawi
sie powiadomienie w aplikacji DJI Fly. Nie jest wymagana zadna dodatkowa operacja.

Kalibracja zaawansowana

Jesli po przeprowadzeniu automatycznej kalibracji nieprawidtowo$¢ nadal wystepuje, w aplikacji
pojawi sie komunikat informujacy, ze wymagana jest zaawansowana kalibracja. Zaawansowang
kalibracje nalezy przeprowadzi¢ za pomocg aplikacji DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series).

Skieruj drona Wyréwnaj pola Obré¢ i pochyl drona
w strone ekranu

Wykonaj ponizsze kroki, aby skalibrowa¢ kamere przednich czujnikéw wizyjnych, a nastepnie
powtorz je, aby skalibrowaé pozostate czujniki wizyjne.

Korzystanie z systemow wizyjnych

Funkcja pozycjonowania dolnego systemu wizyjnego ma zastosowanie, gdy sygnaty GNSS sg
niedostepne lub stabe. Jest ona automatycznie wigczana w trybie normalnym lub Cine. Przednie
i tylne systemy wizyjne aktywujg sie automatycznie, gdy dron jest w trybie Normal lub Cine, a
funkcja unikania przeszkod jest ustawiona na omijanie lub hamowanie w aplikacji DJI Fly. Przed-
nie i tylne systemy wizyjne dziatajg najlepiej przy odpowiednim oswietleniu i wyraznie oznaczo-
nych lub teksturowanych przeszkodach. Ze wzgledu na bezwtadno$¢, uzytkownicy muszg upew-
ni¢ sie, ze wyhamowujg dron w rozsgdnej odlegtosci.

/N * Nalezy zwraca¢ uwage na $rodowisko lotu. Czujniki wizyjne oraz system czujnikow
podczerwieni dziatajg tylko w okreslonych scenariuszach i nie moga zastapi¢ kontroli
i oceny sytuacji przez cztowieka. Podczas lotu zawsze zwracaj uwage na otaczajace
Srodowisko i ostrzezenia w aplikacji DJI Fly, badZz odpowiedzialny za urzadzenie
i utrzymuj nad nim kontrole. Gdy sygnat GNSS jest niedostepny, dolny system czujnikéw
wizyjnych dziata najlepiej na wysokosci od 0,5 do 12 m. Nalezy zachowa¢ szczegdlng
ostrozno$¢, jesli wysokos$¢ drona przekracza 12 m, poniewaz moze to mie¢ wptyw na
dziatanie systemu wizyjnego.
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« Dolny system wizyjny moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy urzadzenie leci nad woda.
W zwigzku z tym dron moze nie by¢ w stanie aktywnie unika¢ wody ponizej podczas
ladowania. Zaleca sie zachowanie kontroli nad lotem przez caty czas, dokonywanie
rozsgdnych ocen na podstawie otaczajgcego Srodowiska i unikanie nadmiernego
polegania na systemie wizyjnym.

* Systemy wizyjne nie mogg dziata¢ prawidtowo nad powierzchniami bez wyraZznych
réznic wzoréw lub tam, gdzie $wiatto jest zbyt stabe lub zbyt silne. Systemy wizyjne nie
moga dziata¢ prawidtowo w nastepujacych sytuacjach:

a) loty nad powierzchniami monochromatycznymi (np. czysta czern, biel, zieler)

b) loty nad powierzchniami silnie odbijajgcymi swiatto

¢) loty nad wodg lub powierzchniami przezroczystymi

d) przeloty nad poruszajgcymi sie powierzchniami lub obiektami

e) latanie w obszarze o czestych i drastycznych zmianach o$wietlenia

f) latanie nad powierzchniami bardzo ciemnymi (<10 lukséw) lub jasnymi (>40 000 luks6éw)
g) latanie nad powierzchniami, ktére silnie odbijajg lub pochtaniajg fale podczerwieni
h) loty nad powierzchniami bez wyraznych wzoréw lub tekstury (np. stupy energetyczne)

przelatywanie nad powierzchniami o powtarzajgcych sie identycznych fakturach
przelatywanie nad przeszkodami o matej powierzchni (np. gatezie drzew)

« Czujniki nalezy zawsze utrzymywac w czystosci. NIE blokowa¢ czujnikéw ani manipulo-
wac przy nich.

« NIE zastania¢ systemu czujnikéw podczerwieni.

« Czujniki wizyjne moga wymagac kalibracji po dtuzszym okresie przechowywania.
W takich przypadkach w aplikacji DJI Fly pojawi sie monit i kalibracja rozpocznie sie
automatycznie.

« NIE lata¢, gdy jest deszczowo, smogowo lub widocznos¢ jest mniejsza niz 100 m. Za
kazdym razem przed startem sprawdz nastepujace elementy:

a) Upewnij sie, ze na szybach systeméw detekcji podczerwieni i systemow wizyjnych nie
ma naklejek ani innych przeszkéd.
b) Jesli na szybce czujnikdéw podczerwieni i systemdw wizyjnych znajduje sie brud, kurz lub

woda, uzyj miekkiej szmatki. NIE uzywac srodkéw czyszczacych zawierajgcych alkohol.
¢) Skontaktuj sie z dziatem pomocy technicznej DJI, jesli szyba systemu podczerwieni lub
systemu wizyjnego ulegnie uszkodzeniu.
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Tryb lotu inteligentnego (Intelligent Flight)

FocusTrack
FocusTrack obejmuje funkcje Spotlight 2.0, Point of Interest 3.0 i ActiveTrack 4.0.
Spotlight 2.0

Recznie steruj dronem, podczas gdy kamera pozostaje zablokowana na obiekcie. Tryb ten
umozliwia fotografowanie zaréwno nieruchomych, jak i ruchomych obiektéw, takich jak
pojazdy, todzie i ludzie.



Poruszaj drazkiem rolki, aby okrazy¢ obiekt, drazkiem skoku, aby zmieni¢ odlegtos¢ od obiektu,
drazkiem przepustnicy, aby zmieni¢ wysoko$¢ oraz dragzkiem obrotu, aby dostosowac kadr.

W trybie Spotlight, gdy systemy wizyjne dziataja normalnie, dron zawisnie, jesli zostanie wykryta
przeszkoda, niezaleznie od tego czy unikanie przeszkdd jest ustawione na Bypass (omijanie) czy
Brake (hamowanie) w DJI Fly. Nalezy pamieta¢, ze unikanie przeszkéd jest wytaczone w trybie
Sport.

Sledzenie obiektu 3.0 (POI 3.0)

Urzadzenie $ledzi obiekt po okregu w oparciu o ustawiony promien i predkos¢ lotu. Tryb ten umoz-
liwia fotografowanie zaréwno statycznych, jak i ruchomych obiektéw, takich jak pojazdy, todzie
i ludzie. Maksymalna predkos$¢ lotu wynosi 13 m/s, niezaleznie od tego, czy dron pracuje w trybie
normalnym, sportowym czy filmowym. Predko$¢ lotu mozna regulowa¢ dynamicznie w zaleznosci
od rzeczywistego promienia. Poruszaj drazkiem rolki, aby okrazy¢ obiekt, drazkiem skoku, aby
zmieni¢ odleglos¢ od obiektu, drazkiem przepustnicy, aby zmieni¢ wysokos¢, oraz drazkiem
obrotu, aby dostosowac¢ kadr. Nalezy pamieta¢, ze w POI 3.0 wytgczone jest unikanie przeszkéd.

ActiveTrack 4.0 (Aktywne $ledzenie 4.0)

ActiveTrack 4.0 sktada sie z trybdw Trace i Parallel, ktére umozliwiajg $ledzenie zaréwno nierucho-
mych, jak i poruszajacych sie obiektéw, takich jak pojazdy, todzie i ludzie. W trybach Sport, Normal-
ny i Cine maksymalna predkos$¢ lotu pozostaje taka sama. Poruszaj drazkiem rolki, aby okrazy¢
obiekt, drgzkiem skoku, aby zmieni¢ odlegto$¢ od obiektu, drazkiem przepustnicy, aby zmienic
wysokos¢, oraz drazkiem obrotu, aby dostosowac kadr.

Dron bedzie omijat przeszkody w ActiveTrack 4.0 niezaleznie od ustawierr w DJI Fly, gdy systemy
wizyjne dziatajg normalnie.

Trace: Urzadzenie $ledzi obiekt w statej odlegtosci i na statej wysokosci oraz pod statym katem
w stosunku do kierunku obiektu. Dron moze $ledzic¢ tylko obiekty znajdujace sie przed nim i bedzie
omijat wykryte przeszkody. Maksymalna predkos¢ lotu wynosi 10 m/s. Gdy uzytkownik porusza
drazkami, dron moze aktywnie omija¢ wykryte przeszkody z przodu i z tytu. Nalezy pamieta¢, ze
unikanie przeszkod jest wytgczone, gdy uzywane sg drazki

Parallel: Urzadzenie $ledzi obiekt pod statym katem i w statej odlegtosci od boku. Maksymalna
predko$¢ lotu wynosi 13 m/s. W tym trybie unikanie przeszkéd jest wytaczone.

W trybie ActiveTrack dron utrzymuje odlegto$¢ 4-20 m, gdy $ledzi ludzi na wysokosci 2-20 m
(optymalna odlegtos¢ to 5-10 m i wysokosc¢ 2-10 m), oraz odlegtos¢ 6-100 m, gdy $ledzi pojazdy lub
todzie na wysokosci 6-100 m (optymalna odlegto$¢ to 20-50 m i wysokos¢ 10-50 m). Dron bedzie
leciat na obstugiwany zakres odlegtosci i wysokosci, jezeli odlegtosc i wysokos$¢ sg poza zakresem,
gdy rozpoczyna sie program ActiveTrack. Lataj dronem w optymalnej odlegtosci i na optymalnej
wysokosci, aby uzyskac najlepsze wyniki.

Korzystanie z systemu FocusTrack
1. Wystartuj dronem i spraw aby zawisnat co najmniej 2 m nad ziemia.
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2. Wybierz obiekt w widoku z kamery metoda przeciggania lub wigcz funkcje Skanowanie obiektu
w ustawieniach sterowania w aplikacji DJI Fly Control i dotknij rozpoznanego obiektu, aby wtgczy¢
funkcje FocusTrack. Domysinym trybem jest Spotlight. Kliknij ikone, aby przetaczac sie pomiedzy
trybami Spotlight, ActiveTrack i POI. Kliknij GO, aby uruchomi¢ funkcje FocusTrack.
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3. Nacisnij przycisk migawki/nagrywania, aby zrobi¢ zdjecie lub rozpocza¢ nagrywanie. Obejrzyj
materiat filmowy w trybie odtwarzania.

Wyjécie z systemu FocusTrack

Nacisnij Stop w aplikacji DJI Fly lub nacisnij raz przycisk wstrzymania lotu na pilocie, aby wyjs¢
z programu FocusTrack.

A\ « NIE uzywaj systemu FocusTrack w miejscach, w ktérych przebywaija ludzie i zwierzeta lub
poruszaja sie pojazdy.

* NIE uzywaj systemu FocusTrack w miejscach, gdzie znajduja sie mate lub cienkie obiekty (np.
gatezie drzew lub linie energetyczne), obiekty przezroczyste (np. woda lub szkto) lub
powierzchnie monochromatyczne (np. biate Sciany).

 Obstuguj urzadzenie recznie. W sytuacjach awaryjnych nacisnij przycisk wstrzymania lotu lub
dotknij Stop w aplikacji DJI Fly. Zachowaj szczegdlng ostrozno$¢ podczas korzystania
z systemu FocusTrack w kazdej z ponizszych sytuacji:

a) Sledzony obiekt nie porusza sie po réwnej ptaszczyznie.

b) Sledzony obiekt drastycznie zmienia ksztatt podczas ruchu.

¢) Sledzony obiekt znajduje sie poza zasiegiem wzroku przez dtuzszy czas.

d) Sledzony obiekt porusza sie po za$niezonej powierzchni.

e) Sledzony obiekt ma kolor lub wzér podobny do otaczajacego go $rodowiska.

f) Oswietlenie jest bardzo ciemne (<300 lukséw) lub bardzo jasne (>10 000 lukséw).

* Podczas korzystania z systemu FocusTrack nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw
i regulacji dotyczacych ochrony prywatnosci.

« Zaleca sie Sledzenie tylko pojazdow, todzi i ludzi (ale nie dzieci). Podczas $ledzenia innych
obiektéw nalezy zachowac ostroznosc.

« Nie nalezy $éledzi¢ zdalnie sterowanego modelu samochodu lub todzi.

« Sledzony obiekt moze zosta¢ przypadkowo zamieniony na inny, je$li znajda sie one
w poblizu siebie.

* Funkcja FocusTrack jest wytgczona, gdy uzywany jest obiektyw szerokokatny lub filtr ND.

« Funkcja FocusTrack jest wylaczona podczas nagrywania w wysokiej rozdzielczosci, takiej jak
1080p 48/50/60/120 klatek na sekunde, 2,7K 48/50/60 klatek na sekunde lub 4K 48/50/60
klatek na sekunde.

« Gdy o$wietlenie jest niewystarczajace, a systemy wizyjne niedostepne, w przypadku statycz-
nych obiektéw nadal mozna korzysta¢ z funkcji Spotlight i POI, ale nie bedzie mozliwe unika-
nie przeszkdd. Nie mozna korzystac z funkcji ActiveTrack. Funkcja FocusTrack jest niedostep-
na, gdy dron znajduje sie na ziemi.

« FocusTrack moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci w poblizu ograniczen lotu lub w strefie

GEO.
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MasterShots
MasterShots utrzymuje obiekt w centrum kadru podczas wykonywania réznych manewréw
w sekwencji, aby wygenerowac krotki filmik.

Korzystanie z programu MasterShots
1. Uruchom drona i spraw aby zawist co najmniej 2 m nad ziemia.

2m

2. W aplikacji DJI Fly dotknij ikony trybu fotografowania, aby wybra¢ MasterShots i przeczytaj
instrukcje. Upewnij sig, ze rozumiesz jak uzywac¢ trybu fotografowania i ze w otoczeniu nie ma
zadnych przeszkod.

3. Wybierz obiekt docelowy w widoku kamery metodg przeciggania. Nacisnij Start, aby rozpocza¢
nagrywanie. Po zakonczeniu filmowania dron powréci do pierwotnej pozyciji.
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4. Nacisnij ] aby uzyska¢ dostep do filmu, edytowac go lub udostepni¢ w mediach spotecznoscio-
wych.

Wyjécie z funkcji MasterShots
Nacisnij raz przycisk wstrzymania lotu lub nacisnij @ w DJI Fly aby wyj$¢ z MasterShots. Dron zatrzy-
ma sie i zawisnie.

A\ + Uzywaj MasterShotéw w miejscach wolnych od budynkéw i innych przeszkéd. Upewnij sie, ze

na trasie lotu nie ma ludzi, zwierzat ani innych przeszkéd. Dron zatrzyma sie i zawisnie
w miejscu, jesli przed lub za nim zostanie wykryta przeszkoda. Nalezy pamietac, ze przeszkody
nie moga by¢ wykryte po obu jego stronach.

- Zwracaj uwage na obiekty znajdujace sie wokot urzadzenia i uzywaj aparatury, aby unikna¢
kolizji z dronem.

* NIE uzywaj MasterShots w zadnej z ponizszych sytuacji:
a) Gdy obiekt jest zablokowany przez dtuzszy czas lub znajduje sie poza linig wzroku.
b) Gdy obiekt jest podobny pod wzgledem koloru lub wzoru do otoczenia.
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¢) Gdy fotografowany obiekt znajduje sie w powietrzu.
d) Gdy fotografowany obiekt szybko sie porusza.
e) Oswietlenie jest bardzo ciemne (< 300 luksow) lub bardzo jasne (> 10 000 luksow).

« NIE uzywaj MasterShots w miejscach znajdujacych sie blisko budynkéw lub w miejscach, gdzie

sygnat GNSS jest staby, w przeciwnym razie tor lotu moze stac sie niestabilny.

* Podczas korzystania z aplikacji MasterShots nalezy przestrzega¢ lokalnych przepiséw

dotyczacych ochrony prywatnosci.

QuickShots
Tryby fotografowania QuickShots obejmujg Dronie, Rocket, Circle, Helix, Boomerang i Asteroid. DJI
Mini 3 Pro nagrywa zgodnie z wybranym trybem fotografowania i automatycznie generuje krotkie

wideo. Film moze by¢ ogladany, edytowany lub udostepniany w mediach spotecznosciowych
z poziomu odtwarzania.

Z

>

Dronie: Dron leci do tytu i wznosi sie z aparatem ustawionym na fotografowanym obiekcie.
Rocket: Dron wznosi sie z aparatem skierowanym w dot.

Circle: Dron okraza obiekt.

Helix: Dron wznosi sie w gére i wykonuje spirale wokot obiektu.

Boomerang: Dron leci wokot obiektu po owalnym torze, wznoszac sie w miare oddalania od
punktu startu i opadajac w miare powrotu. Punkt startowy drona stanowi jeden koniec
dtugiej osi owalu, natomiast drugi koniec znajduje sie po przeciwnej stronie obiektu niz punkt
startowy. Podczas korzystania z tej funkgcji nalezy upewnic sie, ze przestrzen jest wystarczaja-
ca. Wokét drona nalezy pozostawi¢ promien co najmniej 30 m (98 stép), a nad nim - co
najmniej 10 m (33 stopy).

- Asteroid: Dron leci do tytu i w gore, wykonuje kilka zdje¢, a nastepnie wraca do punktu starto-

wego. Generowany film rozpoczyna sie od panoramy najwyzszego potozenia, a nastepnie
pokazuje widok z drona podczas opadania. Podczas korzystania z tej funkcji nalezy upewnic
sie, ze jest wystarczajgco duzo miejsca. Wokot drona nalezy pozostawi¢ obszar o promieniu
co najmniej 40 m (131 stop), a nad nim - co najmniej 50 m (164 stopy).

Korzystanie z QuickShots
1. Uruchom drona i spraw, aby zawist co najmniej 2 m nad ziemia.
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2. W aplikacji DJI Fly, kliknij ikone trybu fotografowania, aby wybra¢ QuickShots i postepuj zgodnie
z instrukcjami. Upewnij sie, ze rozumiesz jak uzywac trybu fotografowania i ze w otoczeniu nie ma
zadnych przeszkod.
3. Wybierz obiekt docelowy w widoku kamery metodg przeciggania. Wybierz tryb fotografowania
i kliknij przycisk Start, aby rozpocza¢ nagrywanie. Po zakonczeniu filmowania dron powrdéci do
pierwotnej pozycji.
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4. Kliknij 3] aby uzyska¢ dostep do filmu, edytowa¢ go lub udostepni¢ w mediach spotecznoscio-
wych.

Wyjécie z QuickShots
Nacisnij przycisk wstrzymania lotu lub kliknij € w DJI Fly aby wyj$¢ z QuickShots. Dron zatrzyma sie
i zawisnie. Dotknij ekranu ponownie, a dron bedzie kontynuowat wykonywanie zdjec.

YAND Uzywaj QuickShotéw w miejscach wolnych od budynkéw i innych przeszkéd. Upewnij sie, ze
na trasie lotu nie ma ludzi, zwierzat ani innych przeszkéd. Dron zatrzyma sie i zawidnie, jesli
przed lub za nim zostanie wykryta przeszkoda. Nalezy pamietac, ze przeszkody nie mogg by¢
wykryte po obu jego stronach.

« Zwracaj uwage na obiekty znajdujace sie wokdt drona i uzywaj pilota, aby unikngé z nim
kolizji.

« NIE uzywaj QuickShotéw w zadnej z ponizszych sytuacji:
a) Gdy obiekt jest zablokowany przez dtuzszy czas lub znajduje sie poza linig widzenia.
b) Gdy obiekt znajduje sie w odlegtosci wiekszej niz 50 m od drona.
¢) Gdy obiekt jest podobny pod wzgledem koloru lub wzoru do otoczenia.
d) Gdy obiekt znajduje sie w powietrzu.
e) Gdy fotografowany obiekt szybko sie porusza.
f) Oswietlenie jest bardzo ciemne (< 300 lukséw) lub bardzo jasne (> 10 000 lukséw).

« NIE uzywaj QuickShots w miejscach znajdujacych sie blisko budynkéw lub w miejscach, gdzie
sygnat GNSS jest staby, w przeciwnym razie tor lotu stanie sie niestabilny.

» Podczas korzystania z QuickShots nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji
dotyczacych ochrony prywatnosci.
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Hyperlapse
Tryby fotografowania Hyperlapse zawiera nastepujace opcje: Free (Swobodny), Circle (Krag),
Course Lock (Blokada kursu) i Waypoint (Punkt trasy).
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Free

Dron automatycznie wykonuje zdjecia i generuje film poklatkowy. Tryb swobodny moze by¢
uzywany, gdy dron znajduje sie na ziemi. Po starcie mozna kontrolowac jego ruchy i kat nachylenia
gimbala za pomoca pilota.

Aby korzystac z trybu swobodnego, wykonaj ponizsze czynnosci:

1. Ustaw czas interwatu i czas trwania filmu. Na ekranie zostanie wyswietlona liczba zdje¢, ktére
zostang zrobione, oraz czas trwania filmowania.

2. Nacisnij przycisk migawki/nagrywania, aby rozpocza¢.

Cruise Control (Tempomat):

Ustaw funkcje konfigurowalnego przycisku (przycisk C1 lub C2 dla pilota DJI RC oraz przycisk Fn dla
aparatury DJI RC-N1) na Cruise Control, a nastepnie nacisnij jednoczesnie przycisk konfigurowalny
i drazek sterujacy, aby wigczy¢ Cruise Control. Dron bedzie kontynuowat lot z tg sama predkoscia.

Circle
Dron automatycznie wykonuje zdjecia podczas lotu wokét wybranego obiektu, aby wygenerowac
film poklatkowy.

Wykonaj ponizsze kroki, aby uzy¢ funkgji Circe (Krag):

1. Ustaw czas interwatu, czas trwania filmu i maksymalng predkos$¢. Kragg mozna ustawic w kierun-
ku zgodnym lub przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara. Na ekranie zostanie wyswietlona liczba
zdje¢, ktére zostang wykonane, oraz czas trwania fotografowania.

2. Wybierz obiekt na ekranie metodg przeciggania. Do regulacji kadru uzyj drgzka panoramicznego
i pokretta gimbala.

3. Nacisnij przycisk migawki/nagrywania, aby rozpoczgé. Przesun drazek skoku, aby zmienic
odlegtos¢ od obiektu, drazek obrotu, aby kontrolowa¢ predkos¢ krazenia, oraz drazek przepustni-
cy, aby kontrolowa¢ predkos¢ lotu pionowego.

Course Lock

Course Lock (Blokada kursu) umozliwia uzytkownikowi ustalenie kierunku lotu. W tym czasie
uzytkownik moze wybra¢ obiekt, wokot ktérego dron ma lecie¢, lub nie wybiera¢ zadnego obiektu,
zachowujgc mozliwosc¢ sterowania orientacjg drona i gimbalem.
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Aby skorzystac z tej funkgcji, wykonaj ponizsze czynnosci:

1. Ustaw czas interwatu, czas trwania filmu i maksymalng szybkos¢. Na ekranie zostanie wyswietlo-
na liczba zdje¢, ktére zostang zrobione, oraz czas trwania fotografowania.

2. Ustaw kierunek lotu.

3. W razie potrzeby wybierz obiekt metodg przeciggania. Do regulacji kadru uzyj pokretta kardano-
wego i drgzka panoramicznego.

4. Nacisnij przycisk migawki/nagrywania, aby rozpoczaé. Przesun drazek skoku i drazek obrotu, aby
sterowac pozioma predkoscia lotu i na krotko zmienic¢ orientacje drona. Przesun drazek przepust-
nicy, aby sterowa¢ pionowa predkoscia lotu.

Waypoints

Dron automatycznie wykonuje zdjecia na trasie lotu sktadajgcej sie z dwdch do pieciu punktéw
orientacyjnych i generuje film poklatkowy. Moze on lecie¢ w sekwencji od punktu trasy 1 do 5 lub
od5do 1.

Aby korzystac z tej funkcji, wykonaj ponizsze kroki:

1. Ustaw zadane punkty trasy i kierunek obiektywu.

2. Ustaw czas interwatu i czas trwania filmu. Na ekranie zostanie wy$wietlona liczba zdje¢, ktére
zostang zrobione, oraz czas trwania filmu.

3. Nacisnij przycisk migawki/nagrywania, aby rozpocza¢.

Dron automatycznie wygeneruje film poklatkowy, ktéry bedzie mozna obejrze¢ podczas odtwarza-
nia. W ustawieniach kamery mozna wybra¢, czy materiat ma by¢ zapisywany w formacie JPEG czy
RAW oraz czy ma by¢ przechowywany w pamieci wewnetrznej czy na karcie microSD. W razie
potrzeby zalecane jest zapisywanie materiatu na karcie microSD.

/N « Aby uzyska¢ optymalng wydajnos¢, nalezy uzywaé Hyperlapse na wysokosci powyzej 50 m
i ustawic¢ réznice co najmniej dwéch sekund miedzy czasem interwatu a migawka.

« Zaleca sie wybranie statycznego obiektu (np. wysokie budynki, gérzysty teren) znajdujgcego
sie w bezpiecznej odlegtosci od drona (dalej niz 15 m). Nie nalezy wybierac obiektu, ktory
znajduje sie zbyt blisko.

+ Gdy oswietlenie jest wystarczajgce, a otoczenie odpowiednie dla dziatania systeméw
wizyjnych, dron wyhamuje i zawisnie w miejscu, jesli podczas Hyperlapse zostanie wykryta
przeszkoda przed, za lub pod nim. Nalezy pamieta¢, ze przeszkody nie moga by¢ wykryte po
obu jego stronach. Jedli oswietlenie stanie sie niewystarczajgce lub otoczenie nie bedzie
odpowiednie dla dziatania systeméw wizyjnych podczas Hyperlapse, dron bedzie kontynu-
owat fotografowanie bez unikania przeszkéd. Lataj ostroznie.

« Dron wygeneruje film dopiero po wykonaniu co najmniej 25 zdje¢, co jest iloscig wymagang
do wygenerowania jednosekundowego filmu. Film zostanie wygenerowany domyslinie,
niezaleznie od tego, czy Hyperlapse zakonczy sie normalnie, czy dron niespodziewanie
wyjdzie z trybu (np. po wyzwoleniu Low Battery RTH - niski poziom akumulatora RTH

Zaawansowane systemy wspomagania pilota (APAS 4.0)

Funkcja zaawansowanego systemu wspomagania pilota 4.0 (APAS 4.0) jest dostepna w trybie
normalnym i w trybie Cine. Gdy funkcja APAS jest wigczona, dron bedzie reagowat na polecenia
uzytkownika i planowat swojg trase zgodnie z poleceniami drgzka sterujgcego i warunkami lotu.
APAS utatwia omijanie przeszkdd, pozwala uzyska¢ bardziej ptynny materiat filmowy i zapewnia
lepsze wrazenia z lotu.
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Przesun drazek sterowania do przodu lub do tytu, a dron przeleci nad, pod, lub w lewo albo
w prawo od przeszkody. Urzagdzenie moze réwniez reagowac na polecenia drazka sterujgcego
podczas omijania przeszkod.

Gdy funkcja APAS jest wtgczona, dron mozna zatrzymad, naciskajgc przycisk wstrzymania lotu na
pilocie. Dron zawisnie na trzy sekundy i bedzie oczekiwat na dalsze polecenia pilota.

Aby wigczy¢ APAS, otwérz aplikacje DJI Fly, wejdZ w System Settings, Safety i wigcz APAS wybierajac
Bypass.

Bezpieczne lgdowanie

Funkcja ta zostanie aktywowana, jesli opcja Omijanie przeszkdd jest ustawiona na Omijanie lub
Hamulec, a uzytkownik pociggnie drazek przepustnicy w dot, aby wylgdowa¢ dronem. Bezpieczne
ladowanie zostanie wigczone, gdy dron zacznie lgdowac.

1. Podczas Bezpiecznego lgdowania urzadzenie automatycznie wykrywa i ostroznie laduje na
odpowiednim podtozu.

2.Jezeli teren zostanie uznany za nieodpowiedni do Igdowania, dron zawisnie, gdy obnizy sie do 0,8
m nad ziemig. Pociggnij drgzek przepustnicy w dét na dtuzej niz pie¢ sekund, a dron wyladuje bez
unikania przeszkod.

A\ « System APAS jest wytgczony podczas korzystania z trybéw inteligentnego lotu. Zostanie on
wigczony automatycznie po opuszczeniu przez dron tych trybéw. Funkcja APAS jest wytgczona
podczas nagrywania w wysokiej rozdzielczosci, takiej jak 1080p 120 klatek na sekunde, 2,7K
48/50/60 klatek na sekunde lub 4K 48/50/60 klatek na sekunde.

+ System APAS jest dostepny tylko podczas lotu do przodu, do tytu i w dét. System APAS nie jest
dostepny, gdy urzadzenie leci w lewo, w prawo lub w gore, a w takich przypadkach nie jest
mozliwe zastosowanie obejscia lub unikania przeszkéd.

» Upewnij sig, ze korzystasz z systemu APAS, gdy dostepne sg systemy wizyjne. Upewni¢ sie, ze
na zadanym torze lotu nie ma ludzi, zwierzat, obiektow o matej powierzchni (np. gatezi drzew)
lub obiektéw przezroczystych (np. szkta lub wody).

« Z systemu APAS nalezy korzysta¢, gdy dostepne sg systemy wizyjne lub gdy sygnat GNSS jest
silny. System APAS moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci nad wodg lub obszarami
pokrytymi Sniegiem.

« Zachowaj szczegblng ostroznos¢ podczas lotéw w ekstremalnie ciemnym (<300 lukséw) lub
jasnym (>10,000 lukséw) otoczeniu.

+ Zwr6¢ uwage na DJI Fly i upewnij sig, ze urzadzenie dziata normalnie w trybie APAS.

» APAS moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci w poblizu limitéw lotu lub w strefie GEO.

Rejestrator lotow

Dane lotu, w tym telemetria lotu, informacje o statusie drona i inne parametry sg automatycznie
zapisywane w wewnetrznym rejestratorze danych. Dostep do danych mozna uzyska¢ za pomocg
aplikacji DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series).

Smigta

Istniejg dwa rodzaje $migiet DJI Mini 3 Pro, ktére sg zaprojektowane tak, aby obracac sie w réznych
kierunkach. Oznaczone $migta powinny by¢ dotgczone do oznaczonych silnikéw, a nieoznaczone
do nieoznaczonych silnikéw. Dwie topaty $Smigta dotagczone do jednego silnika sg takie same.
Pamietaj, aby dopasowac Smigta i silniki, postepujac zgodnie z instrukcjami.
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Smigta Oznaczone Nieoznaczone

Pozycja Zamocowac do silnikéw Zamocowac do silnikow
montazowa 0znaczonego ramienia nieoznaczonego ramienia

Mocowanie Smigiet

Przymocuj oznaczone Smigta do silnikbw w oznaczonym ramieniu, a nieoznaczone $migta do
silnikéw w nieoznaczonym ramieniu. Do zamocowania $migiet uzyj sSrubokreta z pakietu lotnicze-
go. Upewnij sie, ze $migta sa dobrze zamocowane.

/N « Do montazu $migiet nalezy uzywac wytacznie $rubokretu z pakietu lotniczego. Uzycie innych
Srubokretéw moze spowodowac uszkodzenie Srub.

* Podczas dokrecania $rub nalezy pamieta¢ o utrzymywaniu ich w pozycji pionowej. Sruby nie
powinny by¢ nachylone pod katem do powierzchni montazowej. Po zakonczeniu montazu
nalezy sprawdzi¢, czy Sruby sg w jednej ptaszczyznie, a nastepnie obrocic¢ Smigta w celu spraw-
dzenia, czy nie stawiajg nieprawidtowego oporu.

Odtaczanie Smigiet
Uzyj Srubokreta z opakowania drona, aby poluzowac $ruby i odtgczy¢ Smigta od silnikow.

/\ - topaty $migta sg ostre. Nalezy obchodzi¢ sie z nimi ostroznie.

« Srubokret stuzy wytacznie do montazu $migiet. NIE uzywa¢ $rubokretu do demontazu drona.

- Jesli Smigto jest uszkodzone, usun dwa Smigta i sSruby z odpowiedniego silnika, a nastepnie
wyrzu¢ je. Uzyj dwoch $migiet z tego samego opakowania. NIE mieszaj Smigiet z innych
pakietow.

» Uzywaj tylko oficjalnych $migiet DJI. NIE mieszac typow Smigiet.

» W razie potrzeby dokup dodatkowe $migta.

* Przed kazdym lotem upewnij sie, ze $migta i silniki sg prawidtowo zainstalowane. Sprawdz czy
Sruby na Smigtach sg dokrecone po kazdych 30 godzinach lotu (ok. 60 lotéw).

* Przed kazdym lotem upewnij sig, ze wszystkie Smigta sg w dobrym stanie. NIE uzywac starych,
wyszczerbionych lub uszkodzonych Smigiet.

« Aby unikna¢ obrazen, nalezy sta¢ z dala od $migiet i silnikow i nie dotykac ich, gdy sie obracaja.
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/N « NIE $ciskac ani zgina¢ $migiet podczas transportu lub przechowywania.

* Upewnij sie, ze silniki sg bezpiecznie zamontowane i obracajg sie ptynnie. Jezeli silnik utknat
i nie moze sie swobodnie obraca¢, nalezy natychmiast wylgdowac¢ dronem.

* NIE probowac modyfikowac konstrukgji silnikow.

* NIE DOTYKAC ani nie dopuszcza¢ do kontaktu rak lub czedci ciata z silnikami po locie, gdyz
mogga one by¢ gorace.

« NIE ZATYKAC zadnych otworéw wentylacyjnych na silnikach ani na korpusie samolotu.

* Upewnij sie, ze regulatory ESC wydajg normalny dZwiek po wigczeniu zasilania.

Akumulator

DJI Mini 3 Pro Intelligent Flight Battery to akumulator o napieciu 7,38 V i pojemnosci 2453 mAh.
Akumulator jest wyposazony w funkcje inteligentnego tadowania i roztadowywania.

Cechy akumulatora

1. tadowanie zréwnowazone: Podczas ftadowania napiecia w ogniwach akumulatora sg automa-
tycznie réwnowazone.

2. Funkcja automatycznego roztadowywania: Aby zapobiec puchnieciu, akumulator automatycznie
roztadowuje sie do okoto 96% poziomu natadowania, gdy nie jest uzywany przez jeden dzien, i do
okoto 60%, gdy nie jest uzywany przez dziewie¢ dni. Normalnym zjawiskiem jest odczuwanie
umiarkowanego ciepta z akumulatora podczas roztadowywania.

3. Zabezpieczenie przed przetadowaniem: Akumulator przestaje sie tadowa¢ automatycznie po
catkowitym natadowaniu.

4. Wykrywanie temperatury: Aby zapobiec uszkodzeniom, akumulator mozna tadowa¢ tylko
w temperaturze od 5° do 40° C (41° do 104° F). tadowanie zostaje automatycznie zatrzymane,
jezeli temperatura ogniw akumulatora przekroczy podczas tadowania 55° C (131° F).

5. Zabezpieczenie nadpragdowe: Akumulator przerywa tadowanie w przypadku wykrycia nadmier-
nego natezenia pradu.

6. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: Roztadowywanie zatrzymuje sie automa-
tycznie, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu, gdy akumulator nie jest uzywany. Ochrona
przed nadmiernym roztadowaniem nie jest wigczona, gdy akumulator jest uzywany.

7. Zabezpieczenie przeciwzwarciowe: Zasilanie jest automatycznie odcinane w przypadku wykrycia
zwarcia.

8. Battery Cell Damage Protection: DJI Fly wySwietla monit ostrzegawczy, gdy wykryte zostanie
uszkodzone ogniwo akumulatora.

9. Tryb Hibernacji: Jesli napiecie ogniwa akumulatora jest nizsze niz 3.0 V lub poziom jego natado-
wania jest nizszy niz 10%, akumulator przechodzi w tryb Hibernacji, aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu. Aby wybudzi¢ akumulator z hibernacji, nalezy go natadowac.

10. Komunikacja: Informacje o napieciu, pojemnosci i pradzie akumulatora sg przesytane do
drona.

/N « Przed uzyciem zapoznaj sie z Zasadami bezpieczeristwa DJI Mini 3 Pro oraz z naklejkami
umieszczonymi na akumulatorze. Uzytkownicy ponoszg petng odpowiedzialnos¢ za wszelkie
naruszenia wymogow bezpieczenstwa podanych na etykiecie.
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Uzytkowanie akumulatora
Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora
Naci$nij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ poziom natadowania akumulatora.

——LED1

LED2
TLEDs
| _LED4

Diody LED
poziomu /@
natadowania O ‘ Przycisk zasilania

akumulatora

Diody LED informujg o poziomie natadowania akumulatora podczas tadowania i roztadowywania.
Statusy diod LED sg opisane ponizej:

Diody LED poziomu natadowania akumulatora

O : LED $wieci ¥ : LED mruga O : LED jest wytaczony

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora
O O O @) Poziom natadowania > 88%
O O O @ 75% < Poziom natadowania < 88%
O O O O 63% < Poziom natadowania < 75%
O O O O 50% < Poziom natadowania < 63%
(@) (@) O O 38% < Poziom natadowania < 50%
O O O O 25% < Poziom natadowania < 38%
@) @) @) @) 13% < Poziom natadowania < 25%
O O O O 0% < Poziom natadowania < 13%

Wiagczanie/wytgczanie zasilania

Aby wiaczy¢ lub wytgczy¢ drona, nacisnij raz przycisk zasilania, a nastepnie naci$nij go ponownie
i przytrzymaj przez dwie sekundy. Gdy dron jest wigczony, diody LED poziomu natadowania akumu-
latora wskazujg poziom natadowania akumulatora. Diody LED poziomu natadowania akumulatora
wytaczajg sie, gdy dron jest wytgczony.

Gdy dron jest wtgczony, nacisnij raz przycisk zasilania, a cztery diody LED poziomu natadowania
akumulatora bedg migac przez trzy sekundy. Jesli diody LED 3 i 4 migajg jednoczes$nie bez naciska-
nia przycisku zasilania, oznacza to, ze akumulator jest niesprawny. Wyjmij akumulator z drona, wt6z
g0 ponownie i upewnij sie, ze jest dobrze zamocowany.

Informacja dotyczaca niskich temperatur

1. Pojemnos¢ akumulatora ulega znacznemu zmniejszeniu podczas lotéw w niskich temperaturach
od -10° do 5° C(14° do 41° F). Zaleca sie zatrzymanie drona w miejscu na pewien czas w celu ogrza-
nia akumulatora. Przed startem nalezy upewnic sig, ze akumulator jest w petni natadowany.

2. Akumulatory nie moga by¢ uzywane w $rodowiskach o ekstremalnie niskich temperaturach,
ponizej -10° C (14° F).
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3. Aby zapewni¢ optymalne dziatanie, temperatura akumulatora powinna by¢ wyzsza niz 20° C
(68° F).

4. Zmniejszona pojemnos¢ akumulatora w Srodowisku o niskiej temperaturze zmniejsza odpor-
nos$¢ drona na predkos$¢ wiatru. Nalezy lata¢ z zachowaniem ostroznosci.

5. Nalezy zachowac szczegblng ostrozno$¢ podczas lotéw nad wysokimi poziomami morza.

/N W zimnym $rodowisku nalezy wiozy¢ akumulator do komory akumulatora i wigczy¢ drona,
aby sie rozgrzat przed startem.

tadowanie akumulatora

Catkowicie nataduj akumulator przed kazdym uzyciem. Zaleca sie korzystanie z urzadzen taduja-
cych dostarczonych przez firme DJI, takich jak DJI Mini 3 Pro Two-Way Charging Hub, DJI 30W USB-C
Charger lub innych tadowarek USB Power Delivery. DJI Mini 3 Pro Two-Way Charging Hub oraz DI
30W USB-C Charger to akcesoria opcjonalne. Odwied? oficjalny sklep internetowy DJI, aby uzyska¢
wiecej informacji.

Korzystanie z huba tadowania

Podczas uzywania z tadowarki USB z DJI Mini 3 Pro Two-Way Charging Hub moze tadowac do trzech
akumulatorow , Intelligent Flight Batteries” w kolejnosci od najwyzszego do najnizszego poziomu
mocy. W przypadku uzycia z tadowarka DJI 30W USB-C, hub tadujacy moze w petni natadowac jeden
akumulator w okoto 56 minut.

Gdy hub tadujacy jest podtgczony do pradu zmiennego poprzez tadowarke USB, uzytkownicy moga
podtgczy¢ zarowno akumulator droan jak i urzadzenie zewnetrzne (takie jak aparatura lub smart-
fon) do huba w celu natadowania. DomysInie akumulatory bedg tadowane przed urzadzeniem
zewnetrznym. Gdy hub tadowania nie jest podtgczony do prgdu zmiennego, wtéz akumulatory do
huba i podtgcz urzadzenie zewnetrzne do portu USB, aby natadowa¢ urzadzenie, uzywajac akumu-
latoréw jako bankéw energii. Wiecej szczegdtéw znajdziesz w Instrukcji uzytkownika huba tadowa-
nia DJI Mini 3 Pro Two-Way Charging Hub.

1. Port USB

2. Port zasilania (USB-C)
3. Przycisk funkcyjny

4. Diody LED stanu
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Sposéb tadowania

1. WHtéz akumulatory do gniazda tadowania, az ustyszysz klikniecie.

2. Podtacz hub tadujacy do gniazda zasilania (100-240V, 50/60 Hz) za pomocg kabla USB-C

i tadowarki DJI 30W USB-C lub innych tadowarek USB Power Delivery.

3. Akumulator o najwyzszym poziomie mocy zostanie natadowany jako pierwszy. Pozostate beda
tadowane w kolejnosci zgodnie z ich poziomami mocy. Odpowiednie diody LED statusu beda
wyswietla¢ stan tadowania (patrz tabela ponizej). Po catkowitym natadowaniu akumulatora
odpowiednie diody LED zmienig kolor na staty zielony.

Opisy diod stanu LED
Stan tadowania

Wz6r migania Opis

Diody migaja kolejno Akumulator w odpowiednim porcie akumula-

(szybko) tora jest tadowany za pomocg tadowarki Quick
Charge.

Diody migaja kolejno Akumulator w odpowiednim porcie akumula-

(powoli) tora jest tadowany za pomocg zwyktej
tadowarki.

Diody $wiecg $wiattem statym Akumulator w odpowiednim porcie akumula-

tora jest catkowicie natadowany.

Wszystkie diody migajg po kolei Nie wtozono akumulatora.

Poziom natadowania akumulatora

Kazdy port akumulatora w hubie tadujgcym ma odpowiadajgcg mu tablice diod LED stanu, od
LED1 do LED4 (od lewej do prawej). Sprawdz poziom natadowania akumulatoréw, naciskajac raz
przycisk funkcyjny. Statusy diod LED poziomu natadowania akumulatoréw sg takie same jak
w dronie. Szczegbétowe informacje znajduja sie w opisach i statusach diod LED poziomu natadowa-
nia akumulatoréw w dronie.

Stan nieprawidtowy
Stan diody LED sygnalizujacy nieprawidtowos$ci w pracy akumulatora jest taki sam jak
w dronie. Szczegétowe informacje znajduja sie w rozdziale Mechanizmy ochrony akumulatora.

/\ - Zaleca sie korzystanie z tadowarki DJI 30W USB-C Charger lub innych tadowarek USB Power

Delivery do zasilania huba tadujacego.

* Temperatura otoczenia ma wptyw na szybkos$¢ tadowania. tadowanie przebiega szybciej
w dobrze wentylowanym $rodowisku w temperaturze 25 stopni Celsjusza.

» Hub tadujacy jest kompatybilny tylko z akumulatorem Intelligent Flight Battery BWX162-2453-
-7.38 NIE uzywac huba tadujgcego z innymi modelami akumulatoréw.

» Umie$¢ hub tadowania na ptaskiej i stabilnej powierzchni, gdy jest uzywany. Upewnij sig, ze
urzadzenie jest odpowiednio zaizolowane, aby zapobiec ryzyku pozaru.

* NIE dotyka¢ metalowych zaciskéw huba tadujgcego.

* W przypadku zauwazenia jakichkolwiek osadéw nalezy wyczy$ci¢ metalowe zaciski czysta,
suchg szmatka.

Korzystanie z tadowarki
1. Upewnij sie, ze akumulator zostat prawidtowo zainstalowany w dronie.
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2. Podtacz tadowarke USB do gniazda pragdu zmiennego (100-240 V, 50/60 Hz). W razie potrzeby
uzyj zasilacza sieciowego.

3. Podtacz tadowarke USB do portu tadowania w dronie za pomoca kabla USB-C.

4. Diody LED poziomu natadowania akumulatora wskazujg aktualny poziom natadowania akumu-
latora podczas tadowania.

5. Akumulator jest w petni natadowany, gdy wszystkie diody LED poziomu natadowania akumulato-
ra $wiecg $wiattem ciggtym. Po zakonczeniu tadowania odtgcz tadowarke.

A\ « Akumulator nie moze by¢ tadowany, jezeli dron jest wkgczony.

* Maksymalne napiecie tadowania dla portu tadowania drona wynosi 12 V.

« NIE tadowa¢ akumulatora bezposrednio po locie, poniewaz moze on by¢ zbyt goracy. Przed
ponownym tadowaniem nalezy poczeka¢, az akumulator ostygnie do temperatury pokojowe;.

«tadowarka zatrzymuje tadowanie akumulatora, jesli temperatura ogniwa nie miesci sie
w zakresie od 5° do 40° C (41° do 104° F). Idealna temperatura tadowania wynosi od 22° do
28° C(71,6°do 82,4°F).

* Aby utrzyma¢ akumulator w dobrym stanie, nalezy tadowac¢ go do petna przynajmniej raz na
trzy miesigce. Zaleca sie korzystanie z tadowarki DJI 30W USB-C Charger lub innych tadowarek
USB Power Delivery.

£ » Podczas korzystania z tadowarki DJI 30W USB-C Charger, czas tadowania dla akumulatora Mini
3 Pro wynosi okoto 1 godziny i 4 minut
* Ze wzgledow bezpieczenstwa podczas transportu nalezy utrzymywac akumulatory na niskim
poziomie mocy. Przed transportem zaleca sie roztadowanie akumulatoréw do poziomu 30%
lub nizszego.

W ponizszej tabeli przedstawiono stany diod LED informujgcych o poziomie natadowania akumula-
toréw podczas tadowania.

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora
@ @2 O O 0% < Poziom natadowania < 50%
o O @ O 50% < Poziom natadowania < 75%
@ @2 @ O 75% < Poziom natadowania < 100%
O O O O W petni natadowany

£z » Czestotliwoé¢ migania diod LED poziomu natadowania akumulatora rézni sie w zaleznosci od
uzywanej tadowarki USB. Jesli szybkos¢ tadowania jest duza, diody LED poziomu natadowania
akumulatora beda miga¢ szybko.
« Jedli akumulator nie zostat prawidtowo wtozony do urzadzenia, diody LED 3 i 4 bedg migac
jednoczesnie. Wt6z akumulator ponownie i upewnij sie, ze jest on dobrze zamocowany.
* Jednoczesne miganie czterech diod LED oznacza, ze akumulator jest uszkodzony.

Mechanizmy ochrony akumulatora
Diody LED akumulatora mogg wyswietla¢ powiadomienia o zabezpieczeniach akumulatora
uruchamianych przez nieprawidtowe warunki tadowania.
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LED1 | LED2 | LED3 | LED4 | Wz6r migania Status
O O O (O | LED2 miga dwa razy na sekunde Wykryto nadmiar pradu
LED2 miga trzy razy na sekunde Wykryto zwarcie
LED3 miga dwa razy na sekunde Wykryto przecigzenie
LED3 miga trzy razy na sekunde Wykryto zbyt wysokie napiecie w tadowarce

LED4 miga dwa razy na sekunde Temperatura tadowania jest zbyt niska

ONOHONMONG
O 00 O £
O O O O
OO0 OO

LED4 miga trzy razy na sekunde Temperatura fadowania jest zbyt wysoka

Jesli ktérykolwiek z mechanizméw zabezpieczajgcych akumulator zostanie aktywowany, nalezy
odtgczy¢ tadowarke i podtgczy¢ jg ponownie, aby wznowi¢ tadowanie. Jesli temperatura tadowania
jest nieprawidtowa, nalezy poczeka¢, az wréci do normalnego poziomu, a akumulator automatycz-
nie wznowi fadowanie bez koniecznos$ci odtgczania i ponownego podtaczania tadowarki.

Wktadanie akumulatora
Wt6z akumulator do drona. Upewnij sie, ze bateria jest w petni wtozona i stycha¢ dzwiek klikniecia,
co oznacza, ze klamry baterii sg dobrze zapiete.

/N « Upewnij sie, ze akumulator jest wlozony z odgtosem klikniecia. NIE uruchamia¢ drona, gdy
akumulator nie jest bezpiecznie zainstalowany, poniewaz moze to spowodowac staby kontakt
miedzy akumulatorem a urzadzeniem i stwarza¢ zagrozenie.

Usuwanie akumulatora
Nacis$nij teksturowang czes$¢ klamerek po bokach akumulatora, aby wyja¢ go z komory.

/N « NIE wktada¢ ani wyjmowac akumulatora, gdy dron jest wiaczony.
* Upewnij sie, ze akumulator jest bezpiecznie zamocowany.
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Gimbal i kamera

Profil gimbala

3-osiowy gimbal DJI Mini 3 Pro stabilizuje kamere, pozwalajac na wykonywanie wyraznych
i stabilnych zdje¢ oraz filmdw przy duzej predkosci lotu. Gimbal posiada zakres pochylenia od -90°
do +60° oraz dwa katy pochylenia -90° (w pionie)i0° (w poziomie).

Uzyj pokretta gimbala na aparaturze sterujgcej aby kontrolowa¢ pochylenie kamery. Alternatywnie
mozna to zrobi¢ za pomocg widoku kamery w aplikacji DJI Fly. Nacis$nij ekran, az pojawi sie pasek
regulacji i przeciggnij w goére i w doét, aby kontrolowac nachylenie kamery. Dotknij przetgcznika
trybu Landscape/Portrait (Pejzaz/Portret) w DJI Fly, aby przetgczy¢ pomiedzy dwoma katami
pochylenia gimbala. O$ obrotu obrdci sie do -90°, gdy wtgczony jest tryb Portrait Mode i z powro-
tem do 0° w trybie Landscape Mode.

Tryb pracy gimbala

Dostepne sg dwa tryby pracy gimbala. Przetgczaj sie pomiedzy poszczegélnymi trybami pracy
w aplikacji DJI Fly.

Follow Mode (Tryb podazania): Kat pomiedzy orientacjg gimbala a frontem drona pozostaje staty
przez caly czas. Uzytkownicy moga regulowac¢ nachylenie gimbala. Ten tryb jest odpowiedni do
robienia zdje¢.

Tryb FPV (First Person View/Widok pierwszej osoby): Gdy dron leci do przodu, gimbal synchronizu-
je sie z jego ruchem, aby zapewni¢ wrazenia z lotu pierwszej osoby.

/N« Przed startem upewnij sie, ze na gimbalu nie ma zadnych naklejek ani przedmiotéw. Gdy
dron jest wtgczony, NIE stukaj ani nie pukaj w gimbal. Startuj z otwartego i ptaskiego terenu,
aby chroni¢ gimbal.

« W wyniku kolizji lub uderzenia elementy precyzyjne gimbala mogg ulec uszkodzeniu, co
moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie gimbala.

» Nalezy unika¢ zanieczyszczenia gimbala pytem lub piaskiem, zwtaszcza silnikow gimbala.

+ Silnik gimbala moze przej$¢ w tryb ochronny w nastepujacych sytuacjach: a. Dron znajduje
sie na nierébwnym podtozu i gimbal zostanie uderzony. b. Na gimbal dziata nadmierna sita
zewnetrzna, np. podczas kolizji.

» NIE przyktada¢ do gimbala sity zewnetrznej po wtgczeniu zasilania gimbala. NIE umieszczac
w gimbalu dodatkowego obcigzenia, poniewaz moze to spowodowac nieprawidtowe dziata-
nie gimbala, a nawet doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia silnika.

» Przed wigczeniem zasilania drona nalezy zdja¢ ostone gimbala. Zamontuj ostone gimbala,
gdy dron nie jest uzywany.

» Loty w warunkach silnej mgty lub chmur mogg spowodowa¢ zamoczenie gimbala, co moze
doprowadzi¢ do jego tymczasowej awarii. Gimbal odzyska petng funkcjonalno$¢ po
wyschnieciu.
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Kamera

DJI Mini 3 Pro wykorzystuje 1/1.3-calowy sensor CMOS, ktéry moze nagrywac filmy 4K i zdjecia
48MP. Ekwiwalent ogniskowej wynosi okoto 24 mm. Przystona kamery wynosi F1.7 i umozliwia
robienie zdje¢ w zakresie od 1 m do nieskoriczonosci.

Kamera DJI Mini 3 Pro moze robic¢ zdjecia o rozdzielczosci 48MP i obstuguje takie tryby fotografo-
wania jak Single, Burst, AEB, Timed Shot i Panorama. Obstuguje réwniez nagrywanie wideo
H.264/H.265, zoom cyfrowy i nagrywanie w zwolnionym tempie.

/N « Nalezy upewni¢ sie, ze temperatura i wilgotnos¢ powietrza s3 odpowiednie dla kamery
podczas uzytkowania i przechowywania.
« Aby unikna¢ uszkodzenia lub pogorszenia jakosci obrazu, do czyszczenia obiektywu nalezy
uzywac srodka do czyszczenia obiektywu.
* NIE ZATYKAC zadnych otworéw wentylacyjnych w kamerze, poniewaz wytwarzane ciepto
moze spowodowac uszkodzenie urzgdzenia i obrazenia ciata uzytkownika.

Przechowywanie zdjec¢ i filmow

DJI Mini 3 Pro wspiera uzycie karty microSD do przechowywania zdje¢ i filméw. Karta microSD z
oceng UHS-I Speed Grade 3 lub wyzszg jest wymagana ze wzgledu na szybkie predkosci odczytu
i zapisu niezbedne dla danych wideo o wysokiej rozdzielczosci. Wiecej informacji na temat zaleca-
nych kart microSD mozna znalez¢ w Specyfikaciji.

Zdjecia i filmy mozna réwniez zapisywa¢ w wewnetrznej pamigci masowej drona, gdy nie jest
dostepna karta microSD. W przypadku przechowywania duzych iloéci danych zalecane jest uzycie
karty microSD.

A\ + NIE wyjmowa¢ karty microSD z drona, gdy jest on wigczony, w przeciwnym razie karta
microSD moze ulec uszkodzeniu.

* Aby zapewnic¢ stabilnos¢ systemu kamer, czas trwania pojedynczych nagran wideo jest ograni-
czony do 30 minut.

* Przed uzyciem sprawd? ustawienia kamery, aby upewni¢ sie, ze sg one prawidtowo skonfigu-
rowane.

* Przed wykonaniem waznych zdje¢ lub nagraniem filméw wideo nalezy wykona¢ kilka zdjec,
aby sprawdzi¢, czy sprzet dziata prawidtowo.

- Zdjecia lub filmy nie mogg by¢ przesytane z karty microSD w dronie za pomocg aplikacji DI Fly,
jesli jest on wytgczony.

« Upewnij sie, ze zasilanie drona zostato prawidtowo wytgczone. W przeciwnym razie parametry
kamery nie zostang zapisane i moze to mie¢ wptyw na nagrane filmy. DJI nie ponosi odpowie-
dzialnosci za jakiekolwiek straty spowodowane przez obraz lub wideo zapisane w sposéb,
ktéry nie jest mozliwy do odczytania maszynowego.
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Aparatura sterujgca

W tym rozdziale opisano funkcje aparatury
sterujgcej oraz zamieszczono instrukcje
dotyczace sterowania dronem i kamera.



Aparatura sterujaca
DJI RC

Aparatura sterujgca DJI Mini 3 Pro wyposazona jest w funkcje transmisji wideo OcuSync O3, ktéra
dziata zaréwno w pasmie czestotliwosci 2,4 GHz, jak i 5,8 GHz. Jest w stanie automatycznie wybrac
najlepszy kanat transmisji i moze przesyta¢ obraz HD 1080p 30fps z drona do aparatury sterujacej
na odlegto$¢ do 12 km (7,5 mi) (zgodnie z normami FCC, mierzone w otwartej przestrzeni bez
zaktécen). DJI RC jest réwniez wyposazony w 5,5-calowy ekran dotykowy (rozdzielczo$¢ 1920x1080
pikseli) oraz szeroki zakres elementéw sterujgcych i konfigurowalnych przyciskéw, dzieki czemu
uzytkownicy mogg tatwo sterowa¢ dronem i zdalnie zmienia¢ jego ustawienia. Wbudowany
akumulator 5200 mAh o mocy 18,72 Wh zapewnia pilotowi maksymalny czas pracy wynoszacy
cztery godziny. DJI RC wyposazony jest w wiele innych funkgji, takich jak potgczenie Wi-Fi, wbudo-
wany GNSS (GPS+Beidou+Galileo), Bluetooth, wbudowane gtosniki, odtgczane drazki sterujgce
oraz pamie¢ microSD.

* Wersja zgodna z przepisami: Pilot jest zgodny z lokalnymi przepisami.
* Tryb drazka sterujgcego: Tryb drazka sterujgcego okresla funkcje kazdego ruchu drazka
sterujacego. Dostepne sg trzy wstepnie zaprogramowane tryby (Mode 1, Mode 2 i Mode 3),
a takze tryby wtasne, ktére mozna skonfigurowac w aplikacji DJI Fly. Domyslnym trybem jest
Mode 2.

Korzystanie z aparatury sterujgcej

Wiagczanie/wytaczanie zasilania

Nacisnij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.
Naciénij raz, a nastepnie naci$nij ponownie i przytrzymaj, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ pilota

tadowanie akumulatora

Uzyj kabla USB-C, aby podtaczy¢ tadowarke USB do portu USB-C pilota zdalnego sterowania.
Akumulator mozna w petni natadowa¢ w ciggu okoto 1 godziny i 30 minut przy maksymalnej mocy
tadowania 15 W (5V/3A).

@

4
:

£ « Zaleca sie korzystanie z tadowarki USB Power Delivery.

Sterowanie gimbalem i kamerg
Przycisk Focus/Shutter: Nacis$nij do potowy, aby wtgczy¢ autofokus, i naci$nij do konca, aby zrobi¢

zdjecie. 39



Przycisk nagrywania:

Nacisnij raz, aby rozpoczg¢ Gimbal Dial Camera
lub zatrzymac nagrywanie. g(_)r;trol
ia

Pokretto sterowania kamera:
Regulacja zoomu.

Pokretto gimbala: Record Button  Focus/Shutter Button
sterowanie nachyleniem gimbala.

Sterowanie dronem

Drazki sterownicze sterujg orientacjg drona (pan), ruchem do przodu/tytu (pitch), wysokoscig
(throttle) oraz ruchem w lewo/prawo (roll). Tryb pracy drazka sterujgcego okresla funkcje kazdego
ruchu drazka. Dostepne s3 trzy wstepnie zaprogramowane tryby (Mode 1, Mode 2, Mode 3) oraz
tryby niestandardowe, ktére mozna skonfigurowa¢ w aplikacji DJI Fly.

Mode 1 Lewy drazek Do przodu Prawy drazek
& | R
i | 4>
H W
- 1 hd
Wstecz i
i W lewo W prawo
Skret w lewo Skret w prawo i
Mode 2 Lewy drazek Prawy drazek Do przodu
5 8
i | &
®+~ @ 4
hd ! !
i Wstecz
Skret w lewo Skret w prawo i Wiewo Weprawo
Mode 3 Lewy drazek Do przodu Prawy drazek

W gore

78 :
| it
¥ M ¥ 3

W dét

I
I
i
i
I
I
I
i
» | »
I
: @ Q l )
i
W prawo i Skret w lewo Skret w prawo
I

Wstecz

o)

W lewo
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DomysInym trybem sterowania aparaturg jest Tryb 2. W niniejszej instrukcji Tryb 2 zostat uzyty
jako przyktad ilustrujgcy sposéb korzystania z dragzkéw sterujacych.

* Punkt neutralny/punkt centralny drazka: Drazki sterujgce znajdujg sie na srodku.

* Przesuwanie drazka sterowniczego: Drazek sterujacy jest odsuwany od pozycji Srodkowej

Aparatura
sterujgca
(Mode 2)

Dron
Wskazuje przéd

Uwagi

lo

Przesuniecie lewego drazka w gore lub
w dot powoduje zmiane wysokosci drona.
Przesuh drazek w goére, aby sie wznies¢,
i w dot, aby sie obnizy¢. Im bardziej drazek jest
odsuwany od pozycji Srodkowej, tym szybciej
dron bedzie zmieniat wysokos$¢. Aby zapobiec
nagtym i niespodziewanym zmianom wysoko-
Sci, drazek nalezy wciska¢ delikatnie.

Przesuniecie lewego drazka w lewo lub
w prawo steruje orientacjg drona. Przesun
drazek w lewo, aby obréci¢ dron przeciwnie do
ruchu wskazéwek zegara, a w prawo, aby
obroci¢ dron zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara. Im bardziej drazek jest odsuwany
od pozycji Srodkowej, tym szybciej dron bedzie
sie obracat.

Poruszanie prawym drazkiem w gére i w dét
zmienia nachylenie drona. Przesun drazek
w gbre, aby lecie¢ do przodu, i w dot, aby leciec
do tytu. Im bardziej drazek jest odsuniety od
pozycji srodkowej, tym szybciej dron bedzie
sie poruszat.

Przesuniecie prawego drazka w lewo lub
w prawo zmienia przechylenie drona. Przesun
drazek w lewo, aby lecie¢ w lewo, i w prawo
aby lecie¢ w prawo. Im bardziej drazek jest
odsuniety od pozycji Srodkowej, tym szybciej
dron bedzie sie poruszat.
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Przetacznik trybu lotu
Przetacz przetacznik, aby wybrac zadany tryb lotu.

Pozycja Tryb lotu

S Tryb Sport

N Tryb normalny
C Tryb filmowy

Przycisk wstrzymania lotu/RTH

Naci$nij raz, aby dron wyhamowat i zawist w miejscu. Wcisnij i przytrzymaj przycisk
do momentu ustyszenia sygnatu dZzwiekowego aparatury sterujacej, aby rozpocza¢ RTH, dron
powréci do ostatniego zarejestrowanego punktu macierzystego. Wcisnij ten przycisk ponownie,
aby anulowac¢ RTH i odzyskac kontrole nad dronem.

Przyciski konfigurowalne
Przejdz do ustawien systemowych w aplikacji DJI Fly i wybierz opcje Sterowanie, aby ustawi¢
funkcje konfigurowalnych przyciskow C1 i C2.

Dioda LED stanu i dioda LED poziomu natadowania akumulatora

Wzér migania Opis

R —— Staty czerwony Odtaczony od drona

LB oo Miga na czerwono Poziom natadowania akumulatoréw w dronie jest niski

1Gr —— Staly zielony Potaczony z dronem

R ge— Miga na niebiesko Pilot zdalnego sterowania jest podtaczony do drona

1Y) —— Staty z6tty Aktualizacja oprogramowania sprzetowego nie powiodta sie
Br —— Staly niebieski Aktualizacja oprogramowania sprzetowego powiodta sie
By Miga na z6tto Poziom natadowania akumulatora aparatury jest niski

Q) e Miga na szaro-btekitno Niewysrodkowane drazki sterownicze
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Diody LED poziomu natadowania akumulatoréw

Wzér migania Poziom natadowania akumulatora
@ @ @ @ 75%~100%
@ @ @ O 50%-~75%
@ @ O O 25%-~50%
@ O O O 0%-~25%

Alert aparatury sterujace;j

Aparatura sterujgca emituje sygnat dZwiekowy w przypadku wystapienia btedu Ilub
ostrzezenia. Zwr6c¢ uwage, gdy na ekranie dotykowym lub w aplikacji DJI Fly pojawiajg sie komu-
nikaty. Przesun suwak w dot od gory i wybierz opcje Mute, aby wytgczy¢ wszystkie alerty lub
przesun pasek gtosnosci do 0, aby wytgczy¢ niektore alerty.

Aparatura sterujgca emituje alarm podczas RTH. Alertu RTH nie mozna skasowac.
Aparatura sterujgca emituje alarm, gdy poziom natadowania akumulatora w aparaturze
sterujgcej jest niski (od 6% do 10%). Alarm niskiego poziomu natadowania akumulatora mozna
skasowac¢ naciskajac przycisk zasilania. Nie mozna anulowa¢ alarmu krytycznego niskiego
poziomu natadowania akumulatora, ktéry jest wyzwalany, gdy poziom natadowania akumulato-
ra jest nizszy niz 5%.

Optymalna strefa nadawania

Sygnat migedzy dronem a pilotem jest najbardziej niezawodny, gdy aparatura jest ustawiona
w kierunku drona, jak pokazano ponizej.

/\ -« NIE uzywa¢ innych urzadzehn bezprzewodowych dziatajgcych na tej samej
czestotliwosci co pilot. W przeciwnym razie aparatrura sterujgca bedzie narazona na
zaktécenia.

+ Jesli podczas lotu sygnat transmisji jest staby, w aplikacji DJI Fly zostanie wy$wietlony

komunikat. Dostosuj orientacje apratury, aby upewnic sie, ze dron znajduje sie w
optymalnym zasigegu transmisji.

tagczenie aparatury sterujgce;j

Aparatura sterujgca jest juz potagczona z dronem, jesli zostat zakupiony razem jako combo.
W przeciwnym razie wykonaj ponizsze czynnosci, aby potaczy¢ aparature z dronem
po aktywacji.

Korzystanie z aplikacji DJI Fly
1. Wiacz zasilanie drona i aparature sterujaca.
2. Uruchom DJI Fly.

3. W widoku z kamery kliknij eee i wybierz Control (Sterowanie), a nastepnie Pair to Aircraft
(Link).
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4. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez ponad cztery sekundy. Dron wyemi-
tuje jeden sygnat dzwiekowy, gdy bedzie gotowy do nawigzania potaczenia.
Po pomys$inym nawigzaniu potaczenia wyda on dwa sygnaty dzwiekowe, a diody LED
poziomu natadowania akumulatora aparatury beda $wieci¢ Swiattem ciggtym.

=« Upewnij sie, ze podczas taczenia aparatura znajduje sie w odlegtosci do 0,5 m od drona.

» Aparatura sterujgca automatycznie odtgczy sie od drona, jesli do tego samego drona
zostanie podtgczony nowa aparatura.

» Wytacz Bluetooth i Wi-Fi w aparaturze, aby zapewni¢ optymalng transmisje wideo.

A\ - Przed kazdym lotem nalezy w pemni natadowa¢ akumulator aparatury. Gdy poziom
natadowania akumulatora jest niski, kontroler emituje sygnat dzwiekowy.
- Jedli aparatura jest wigczona i nieuzywana przez pie¢ minut, rozlegnie sie sygnat dzwiekowy.
Po sze$ciu minutach aparatura wylgczy sie automatycznie. Aby wytgczy¢ alarm, nalezy
przesung¢ drazek sterowniczy lub nacisngé dowolny przycisk.
* Aby utrzymac¢ akumulator w dobrym stanie, nalezy go w petni natadowac co najmniej raz
na trzy miesigce.

Obstuga ekranu dotykowego
Strona gtéwna

Fly Spots L[:D_] Academy

M Album & SkyPixel ®  profile
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Gesty

Przesun palcem od lewej lub
prawej strony do $rodka
ekranu, aby powrdéci¢ do
poprzedniego ekranu.

Przesuh w dot od gory ekranu,
aby otworzy¢ pasek stanu
w aplikacji DJI Fly. Pasek stanu
wyswietla godzine, sygnat Wi-Fi,
poziom natadowania akumula-
tora aparatury sterujgcej itp.

Szybkie ustawienia

1 Notifications

@ oJiFy

1 new message

1. Powiadomienia

Przesuh palcem w gbére od
dotu ekranu, aby powrdéci¢ do
aplikacji DJI Fly.

Przesun dwukrotnie w dot
od gory ekranu, aby otworzy¢
Quick  Settings  (Szybkie
ustawienia) w aplikacji DJI Fly.

(N

Wi-Fi Bluetooth  Airplane mode  Mute

O] X : 3
Screen Record  Screenshot
N 4
E .

Kliknij, aby sprawdzi¢ powiadomienia systemowe.

2. Ustawienia systemu
Kliknij, aby uzyska¢ dostep do ustawien systemowych i skonfigurowaé Bluetooth, gtosnosc,
sie¢ itp. Mozesz takze przejrze¢ Przewodnik, aby dowiedziec sie wiecej o elementach steruja-
cych i diodach LED stanu.
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3. Skroty

< Nacisnij , aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ sie¢ Wi-Fi. Przytrzymaj, aby wejs¢ do ustawien,
a nastepnie potaczyc sie z siecig Wi-Fi lub jg dodac.

Nacisnij, aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ funkcje Bluetooth. Przytrzymaj, aby wejs¢ do ustawien
i potaczyc sie z pobliskimi urzgdzeniami Bluetooth.

Nacisnij, aby wiaczy¢ tryb samolotowy. Funkcje Wi-Fi i Bluetooth zostang wytaczone.
Nacisnij, aby wytgczy¢ powiadomienia systemowe i wytgczy¢ wszystkie alerty.

Nacisnij, aby rozpoczaé¢ nagrywanie ekranu.

X ®0v¥y ¥

Nacisnij, aby wykona¢ zrzut ekranu. Funkcja ta bedzie dostepna tylko po wtozeniu karty
microSD do gniazda microSD na aparaturze sterujace;j.

4. Regulacja jasnosci

Przesun pasek, aby wyregulowac jasnos¢ ekranu.
5. Regulacja gtosnosci

Przesun pasek, aby wyregulowa¢ gtosnos¢.

Funkcje zaawansowane

Kalibracja kompasu

Po uzyciu aparatury sterujagcej w miejscach, w ktérych wystepujg zaktdcenia
elektromagnetyczne, moze by¢ konieczna kalibracja kompasu. Jesli kompas aparatury steruja-
cej wymaga kalibracji, zostanie wyswietlony monit ostrzegawczy. Aby rozpocza¢ kalibracje,

nacisnij znak ostrzegawczy. W innych przypadkach wykonaj ponizsze czynnosci, aby skalibro-
wac aparature sterujaca.

1. Wiacz aparature i wejdz do Szybkich ustawien.

2. Kliknij @, aby wej$¢ do ustawien systemowych, przewin w dot i kliknij Kompas.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby skalibrowa¢ kompas.
4. Po pomysinym przeprowadzeniu kalibracji zostanie wy$wietlony monit.
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DJI RC-N1

W potaczeniu z DJI Mini 3 Pro, DJI RC-N1 posiada funkcje transmisji wideo OcuSync O3, dziata
w obu pasmach czestotliwosci 2,4 GHz i 5,8 GHz, jest w stanie automatycznie wybra¢ najlepszy
kanat transmisji i oferuje transmisje podgladu na zywo 1080p 30fps HD z drona do DJI Fly na
urzadzeniu mobilnym (w zaleznos$ci od wydajnosci urzadzenia mobilnego) w maksymalnym
zasiegu transmisji 8 km (zgodnym z normami CE i mierzonym w szerokiej otwartej przestrzeni
bez zaktécen). W tym zasiegu uzytkownicy mogg tatwo sterowac dronem i zmienia¢ ustawienia.
Wbudowany akumulator ma pojemnos¢ 5200 mAh i moc 18,72 Wh, co zapewnia maksymalny
czas pracy wynoszacy sze$¢ godzin. Aparatura sterujgca automatycznie taduje urzadzenia
mobilne z systemem Android z szybkos$cig tadowania 500 mA@5 V. tadowanie urzadzen z
systemem iOS jest domysinie wytgczone. Aby tadowac urzadzenia z systemem iOS, upewnij sie,
ze funkcja tadowania jest wigczona w aplikacji DJI Fly za kazdym razem, gdy aparatura jest
wigczana.

- Wersja zgodna z przepisami: Aparatura sterujgca jest zgodna z lokalnymi przepisami.
*Tryb drazka sterujgcego: Tryb drazka sterujgcego okreéla funkcje kazdego ruchu drazka
sterujacego. Dostepne s3 trzy wstepnie zaprogramowane tryby (Mode 1, Mode 2 i Mode
3), mozna réwniez skonfigurowaé wtasne tryby w aplikacji DJI Fly. Domysinym trybem jest
Mode 2.

Wigczanie/wytgczanie zasilania

Nacisnij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora. Jesli
poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski, nalezy go natadowac przed uzyciem.
Nacié$nij raz, a nastepnie naciénij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wtaczy¢ lub
wylaczy¢ aparature sterujaca.

tadowanie akumulatora
Uzyj kabla USB-C, aby podtaczy¢ tadowarke USB do portu USB-C pilota.

Sterowanie gimbalem i kamerg

: . . . P Pokretto o) : Przycisk migawki/
Przycisk migawki/nagrywania: Nacisnij gimbala nagrywania
raz, aby zrobi¢ zdjecie albo rozpoczag¢ lub % === %

¢ i Przycisk Przet K foto/
zatrzymac nagrywanie. Konfigarowania @ Wr‘zdeegczm oto.

Przetgcznik foto/wideo: Nacisnij raz, aby
przetgczy¢ miedzy trybem fotografowa-

nia a trybem wideo.
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Pokretto gimbala: Stuzy do sterowania nachyleniem gimbala.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk z mozliwoscig dostosowania, a nastepnie uzyj pokretta gimba-

la, aby powiekszy¢ lub zmniejszy¢ obraz.

Sterowanie dronem

Drazki sterownicze sterujg orientacja drona (pan), ruchem do przodu/tytu (pitch),
wysokoscig (throttle) oraz ruchem w lewo/prawo (roll). Tryb drazka sterujgcego okresla funkcje
kazdego ruchu drazka sterujgcego. Dostepne sg trzy wstepnie zaprogramowane tryby (Mode 1,
Mode 2, Mode 3) oraz tryby niestandardowe, ktére mozna skonfigurowa¢ w aplikacji DJI Fly.

Mode 1

Lewy drazek Prawy drazek
{f W gore
i I
H l ® _—
4 :
.’ w dot
SIS R K.
W lewo W prawo
Skret w lewo Skret w prawo
Mode 2 . . Do przodu
Lewy drazek W gbre Prawy drazek fﬁ
it o
® _— ® ‘
¥ 3 ¥
W dot
Wstecz
@ Q \ ) o) <G | »
Skret w lewo Skret w prawo W lewo W prawo
Mode 3 Lewy drazek  Doprzodu Prawy drazek Webre
N i)
@ /
¥
] o

Wstecz

< »

W lewo W prawo

3
@ «©
OGRS
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DomysIinym trybem sterowania apartury jest Tryb 2 (Mode 2). W niniejszej instrukcji Tryb 2
zostat uzyty jako przyktad ilustrujgcy sposéb korzystania z drazkdw sterujgcych.

Punkt neutralny/punkt centralny drazka: Drazki sterujgce znajdujg sie na srodku.
Przesuniecie drazka sterowniczego: Drazek sterujacy jest odsuwany od pozycji sSrodkowe;j.

Aparatura
sterujgca
(Mode 2/Tryb 2)

Dron
Wskazuje przéd

Uwagi

Przesuniecie lewego dragzka w gore lub w dét
powoduje zmiane wysokosci drona. Przesun
drazek w goére, aby sie wznies¢, i w dot, aby sie
obnizy¢. Im bardziej drazek jest odsuwany od
pozycji Srodkowej, tym szybciej samolot bedzie
zmieniat wysokos¢. Aby zapobiec nagtym
i niespodziewanym zmianom wysokosci,
drazek nalezy wciska¢ delikatnie.

Przesuniecie lewego drazka w lewo lub
w prawo steruje orientacjg drona. Przesun
drazek w lewo, aby obréci¢ dron przeciwnie do
ruchu wskazéwek zegara, a w prawo, aby
obroci¢ dron zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara. Im bardziej drazek jest odsuwany
od pozycji Srodkowej, tym szybciej dron bedzie
sie obracat.

Poruszanie prawym drazkiem w gére i w dot
zmienia nachylenie drona. Przesun drazek
w gbre, aby lecie¢ do przodu, i w dot, aby lecie¢
do tytu. Im bardziej drazek jest odsuniety od
pozycji srodkowej, tym szybciej dron bedzie
sie poruszat.

Przesuniecie prawego drazka w lewo lub
w prawo zmienia przechylenie drona. Przesun
drazek w lewo, aby lecie¢ w lewo, i w prawo,
aby lecie¢ w prawo. Im bardziej drazek jest
odsuniety od pozycji sSrodkowej, tym szybciej
dron bedzie sie poruszat.
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Przetgcznik trybu lotu

Przetacz przetacznik, aby wybraé zadany tryb lotu. NORMAL
Pozycja Tryb lotu CINE— | — SPORT
SPORT Tryb SPORT
NORMAL Tryb normalny
CINE Tryb filmowy

Przycisk wstrzymania lotu/RTH

Nacisnij raz, aby dron wyhamowat i zawist w miejscu. Wciénij i przytrzymaj przycisk, az aparatu-
ra sterujgca wyda sygnat dZzwiekowy, aby rozpocza¢ RTH. Dron wréci do ostatniego zarejestro-
wanego punktu bazowego (RTH). Wcisnij ten przycisk ponownie, aby anulowa¢ RTH i odzyska¢
kontrole nad dronem.

Przycisk konfigurowania

Aby dostosowa¢ funkcje tego przycisku, przejdz do System Settings (Ustawienia systemowe)
w DJI Fly i wybierz Control (Sterowanie). Dostosowywane funkcje to m.in. zmiana potozenia
gimbala oraz przetgczanie pomiedzy mapa a podgladem na zywo.

Alarm aparatury sterujgcej

Aparatura emituje alarm podczas RTH. Alertu RTH nie mozna skasowa¢. Aparatura sterujgca
emituje alarm, gdy poziom natadowania akumulatora w aparaturze sterujgcej jest niski (6% do
10%). Alarm niskiego poziomu natadowania akumulatora mozna skasowa¢ naciskajgc przycisk
zasilania. Nie mozna anulowac alarmu krytycznego niskiego poziomu natadowania akumulato-
ra, ktéry jest wyzwalany, gdy poziom natadowania akumulatora jest nizszy niz 5%.
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Optymalna strefa sygnatu
Sygnat miedzy dronem a aparaturg sterujgca jest najbardziej niezawodny, gdy aparatura
sterujgca jest ustawiona w kierunku drona, jak pokazano na ponizszym rysunku.

X Staby

%ﬁzﬂ<%

Optymalna strefa nadawania Staby Mocny

taczenie apratury sterujacej
Aparatura jest juz potgczona z dronem, jesli zostat zakupiony razem jako combo. W przeciwnym
razie wykonaj ponizsze czynnosci, aby potaczy¢ pilota z dronem po aktywacji.

1. Whacz zasilanie drona i aparature sterujaca.

2. Uruchom DJI Fly.

3. W widoku z kamery kliknij eee i wybierz Control (Sterowanie), a nastepnie Pair to Aircraft.

4. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania drona ponad cztery sekundy. Urzadzenie wyda jeden
sygnat dzwiekowy, gdy bedzie gotowy do nawigzania potgczenia. Po pomys$inym nawigzaniu
potaczenia dron wyda dwa sygnaty dZzwiekowe, a diody LED poziomu natadowania akumulatoréow
na aparaturze sterujgcej bedg $wieci¢ Swiattem ciggtym.

=+ Upewnij sie, ze podczas taczenia pilot znajduje sie w odlegtosci do 0,5 m od drona.
+ Aparatura sterujgca automatycznie odigczy sie od drona, jesli do tego samego drona
zostanie podtgczony nowa aparatura.
« Wytgcz Bluetooth i Wi-Fi w urzadzeniu przenosnym, aby zapewni¢ optymalng
transmisje wideo.

/N\ -« Przed kazdym lotem nalezy w petni natadowa¢ akumulator aparatury. Gdy poziom
natadowania akumulatora jest niski, pilot emituje sygnat dzwiekowy.

- Jesli aparatura jest wigczona i nieuzywana przez pie¢ minut, rozlegnie sie sygnat dzwieko-
wy. Po szesciu minutach kontroler wytgczy sie automatycznie. Aby wytgczyc¢ alarm, nalezy
przesuna¢ drazek sterowniczy lub nacisng¢ dowolny przycisk.

» Wyreguluj uchwyt urzadzenia przeno$nego, aby upewnic sie, ze urzadzenie przenosne jest
bezpieczne.

« Przynajmniej raz na trzy miesigce nalezy w petni natadowa¢ akumulatory, aby utrzymacé
je w dobrym stanie.
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Aplikacja DJI Fly App

W tym rozdziale przedstawiono gtéwne
funkcje aplikacji DJI Fly.



Aplikacja DJI Fly App

Strona gtéwna

Uruchom aplikacje DJI Fly i wejdz na ekran gtéwny.

m Academy

P Album & SkyPixel ®  Profile

Fly Spots (Lokalizacja miejsc do latania)

Zobacz lub udostepnij odpowiednie miejsca do latania i fotografowania w poblizu, dowiedz
sie wiecej o strefach GEO i obejrzyj zdjecia wykonane przez innych uzytkownikéw.

Academy (Akademia)

Kliknij ikong w prawym gérnym rogu, aby przej$¢ do Akademii i wyswietli¢ samouczki dotyczgce
produktu, wskazéwki dotyczace lotu, uwagi dotyczace bezpieczenstwa lotu oraz dokumenty
instruktazowe.

Album (Album)

Przegladaj zdjecia i filmy z aplikacji DJI Fly oraz z urzadzenia mobilnego. Filmy z funkcji
MasterShots i QuickShots moga by¢ ogladane po pobraniu ich na urzagdzenie mobilne i wyren-
derowaniu. Dotknij przycisku Create (Utw6rz) i wybierz Templates (Szablony) lub Pro. Szablony
zapewniaja funkcje automatycznej edycji dla importowanego materiatu filmowego. Pro umozli-
wia reczng edycje parametrow.

SkyPixel (SkyPixel)

Wejdz do SkyPixel, aby obejrze¢ filmy i zdjecia udostepnione przez uzytkownikéw.

Profile (Profil)

Wyswietl informacje o koncie, zapisy lotéw; odwiedZ forum DJI, sklep internetowy; uzyskaj
dostep do funkcji takich jak Znajdz méj dron oraz innych ustawien, takich jak aktualizacje
oprogramowania sprzetowego, widok kamery, dane buforowane, prywatnos¢ konta i jezyk.
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Podglad z kamery

1 2 3 4 5 6 7

20 In Elight 247" allke. S & 20

8
9
10
19 11
12
13
3m/s 5.6m/s Storage RES&FPS §
® H150m D80m 81:30:30 ' 4K 30 14

1. Tryb lotu 1 7 1 N
N: Wyswietla biezacy tryb lotu.
2. Pasek stanu systemu
W locie: Wskazuje status lotu drona i wyswietla r6zne komunikaty ostrzegawcze. Kliknij,
aby wyswietli¢ wiecej informacji, gdy pojawi sie¢ monit z ostrzezeniem.
3. Informacje o akumulatorze
(89 24'17" : Wyswietla aktualny poziom natadowania akumulatora i pozostaty czas lotu.
4. Moc sygnatu
atllRC: Wyswietla site sygnatumiedzy dronem a pilotem zdalnego
sterowania.
5. Status systemu wizyjnego
z : Gorna czes¢ ikony wskazuje stan czujnikéw przednich, a dolna cze$¢ wskazuje
stan czujnikéw tylnych. lkona jest biata, gdy system wizyjny dziata normalnie,
a zmienia kolor na czerwony, gdy system wizyjny jest niedostepny.
6. Status GNSS
X20 : Wyswietla biezaca site sygnatu GNSS. Stuknij , aby sprawdzi¢ stan sygnatu GNSS.
Punkt bazowy moze zosta¢ zaktualizowany, gdy ikona jest biata, co oznacza, ze sygnat
GNSS jest silny.
7. Ustawienia systemu
Ustawienia systemu zawierajg informacje dotyczace bezpieczenstwa, sterowania, kamery
i transmisji.
» Bezpieczenstwo
Pomoc w locie: Czujniki przednie i tylne sg wigczone po ustawieniu opcji Omijanie przeszkdd na
Obstacle Avoidance (Omijanie) lub Brake (Hamulec). Dron nie moze wykrywac przeszkod, jesli
funkcja omijania przeszkéd jest wytgczona.
Wyswietlanie mapy radarowej: Po wigczeniu tej funkcji wyswietlana jest mapa radarowa wykry-
wania przeszkdd w czasie rzeczywistym.
Bezpieczny lot: Kliknij, aby ustawi¢ maksymalng wysoko$¢ i maksymalng odlegtos¢ dla lotéw.
RTH: Kliknij, aby ustawi¢ wysokos¢ powrotu do bazy i zaktualizowaé Punkt startowy.
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zujniki:  Dotknij, aby wyswietli¢ statusy IMU i kompasu oraz w razie potrzeby rozpocza¢ kalibracje.
kumulator:  Dotknij, aby wyswietli¢ informacje o akumulatorze, takie jak stan ogniw, numer
seryjny i liczba cykli tadowania.

Odblokuj strefe GEO: Dotknij, aby wyswietli¢ informacje o odblokowywaniu stref GEO. Funkcja
Znajdz moj dron wykorzystuje mape do znalezienia lokalizacji drona na ziemi. Zaawansowane
ustawienia bezpieczenstwa obejmujg ustawienia zachowania urzgdzenia w przypadku utraty
sygnatéw z aparatury oraz zatrzymania Smigiet w trakcie lotu w sytuacjach awaryjnych.
Zachowanie maszyny po utracie sygnatéw zdalnego sterownika mozna ustawi¢ na Powr6t do
bazy, Znizanie lub Zawis. Opcja "Tylko w sytuacjach awaryjnych" oznacza, ze silniki mogg zostac
zatrzymane w locie tylko w sytuacjach awaryjnych, takich jak kolizja, zgasniecie silnika, kotysa-
nie drona w powietrzu lub brak kontroli nad dronem i szybkie wznoszenie lub opadanie.
"Dowolny czas" oznacza, ze silniki mogg by¢ zatrzymane w locie w dowolnym momencie, gdy
uzytkownik wykona polecenie kombinacji drazkéw (CSC).

/\ - Zatrzymanie silnikéw w trakcie lotu spowoduje rozbicie drona.

terowanie

Ustawienia drona: Ustawianie jednostek miary.

Skanowanie obiektu: Dron bedzie automatycznie wykrywat obiekty, gdy funkcja Subject

Scanning jest wigczona. Ustawienia gimbala: Dotknij, aby ustawi¢ tryb pracy gimbala, wprowa-

dzi¢ ustawienia zaawansowane, przeprowadzi¢ kalibracje gimbala oraz ustawic¢ gimbal w nowe;j

pozycji lub przechyli¢ go w dét.

Ustawienia aparatury sterujgcej: Dotknij, aby ustawi¢ funkcje przycisku konfigurowania,

skalibrowa¢ aparatury, przetgczy¢ tryby drazka sterujgcego (Tryb 1, Tryb 2, Tryb 3 lub tryb

niestandardowy) lub ustawi¢ zaawansowane ustawienia aparatury sterujgcej.

Samouczek lotu dla poczatkujgcych: Wyswietl samouczek lotu.

Potacz sie z dronem: Dotknij, aby rozpocza¢ taczenie, jesli dron nie jest potgczony z aparatura.
amera

Ustawienia parametréow kamery: Wyswietla r6zne ustawienia w zaleznosci od trybu fotografo-

wania.

Ustawienia ogdlne: Dotknij, aby wyswietli¢ i ustawi¢ histogram, ostrzezenie o przeswietleniu,

poziom szczytowania, linie siatki i balans bieli.

Lokalizacja zapisu: Materiat filmowy moze by¢ zapisywany w pamigci wewnetrznej drona lub na

karcie microSD. Pamie¢ wewnetrzng i karty microSD mozna formatowa¢. Materiat filmowy

pobrany do pamieci wewnetrznej drona lub na karte microSD moze zosta¢ zsynchronizowany

z urzadzeniem mobilnym uzytkownika, mozna takze dostosowac ustawienia maksymalnej

pojemnosci pamieci podrecznej wideo. Resertuj ustawienia kamery: Dotknij, aby przywréci¢

parametry kamery do ustawiern domysinych.

ransmisja

Mozna wybra¢ platforme livestreamingowa, ktéra bedzie transmitowac obraz z kamery w czasie

rzeczywistym. W ustawieniach transmisji mozna takze ustawi¢ pasmo czestotliwosci i tryb

kanatu. Wyswietlanie informacji o urzadzeniu, oprogramowaniu sprzetowym, wersji aplikacji,

wersji akumulatoréw i innych.

8. Tryby fotografowania

Zdjecia: Pojedyncze, zdjecia seryjne, AEB, 48 MP lub zdjecia kontrolowane czasowo.

Wideo: Normalny, zwolnione tempo. W normalnym trybie wideo obstugiwany jest zoom cyfrowy.
MasterShots: Wybierz obiekt. Dron bedzie nagrywat, wykonujac kolejno rézne manewry
i utrzymujac obiekt w centrum kadru. Nastepnie zostanie wygenerowane kroétkie filmowe nagra-
nie wideo.
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Hyperlapse: Wybierz sposréd opcji Swobodny, Okrag, Blokada kursu i Punkty trasy.
Pano: Wybierz sposréd opgji Sfera, 180°, Szeroki kat i Pionowo.
QuickShots: Wybierz sposréd Dronie, Rakieta, Krag, Helix, Bumerang i Asteroida.

9. Przetgcznik trybu Krajobrazu/Portretu
f5 : Dotknij, aby przetacza¢ miedzy trybami Pejzaz i Portret. Po przetgczeniu w tryb portre-
towy aparat obroéci sie o 90 stopni, co umozliwia nagrywanie filméw i zdje¢ portretowych.
Tryb portretowy jest dostepny tylko w normalnych trybach zdjec i wideo i nie jest obstugiwa-
ny podczas korzystania z funkgcji MasterShots, QuickShots, Hyperlapse, Pano ani FocusTrack.
10. Zoom
: lkona przedstawia wspotczynnik powiekszenia. Dotknij, aby dostosowaé
wspotczynnik zoomu. Dotknij i przytrzymaj ikone, aby rozwingé¢ pasek zoomu, a nastepnie
przesun po pasku, aby dostosowa¢ wspotczynnik zoomu.
11. Przycisk migawki/nagrywania
@ : Dotknij, aby zrobic zdjgcie albo rozpoczac lub zakonczy¢ nagrywanie filmu.
12. Przycisk regulacji ostrosci
/ @: Dotknij ikony, aby przetaczy¢ tryb ustawiania ostrosci. Dotknij ikony i przytrzymaj ja, aby
rozwingc¢ pasek ostrosci, a nastepnie przesun po nim, aby ustawi¢ ostros¢ w kamerze.
13.0dtwarzanie
I : Dotknij , aby wigczy¢ odtwarzanie i wyswietli¢ podglad zdjec¢ i filmow zaraz po ich
wykonaniu
14. Przetgcznik trybu kamery
: W trybie fotografowania mozna wybiera¢ miedzy trybami Auto i Pro. Parametry r6znig
sie dla kazdego z trybow.
15. Parametry fotografowania
ACaePs By Wyswietla biezace parametry fotografowania. Dotknij, aby uzyska¢ dostep do
ustawien.
16. Informacje o karcie microSD
nff;gﬁsgg : Wyswietla pozostatg liczbe zdjec lub czas nagrywania wideo na biezgcej karcie
microSD. Kliknij, aby wyswietli¢ dostepng pojemnos$¢ karty microSD.
17. Telemetria lotu
H 50m : Odlegto$¢ pionowa od drona do punktu bazowego.
D Om : Odlegtos¢ pozioma od drona do punktu bazowego.
3m/s : Predkos¢ pionowa drona.
5.6m/s : Predko$¢ pozioma drona.
18. Mapa
: Dotknij , aby przej$¢ do Wskaznika wysokosci, ktéry wyswietla takie informacje, jak
orientacja i kat nachylenia maszyny, a takze lokalizacje aparatury i punktu bazowego.

Ustawienia drona

Pozycja aparatury

sterujacej Kat nachylenia >
Punkt bazowy drona ¢
Przetaczanie na &
minimapg 5 ~3— Przelaczanie
Upadek na wskaznik
wysokosci

19. Automatyczny start/lgdowanie/RTH
& /&, Dotknij ikony. Po wyswietleniu monitu nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby zainicjowac
automatyczny start lub Igdowanie.
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20.

& Dotknij, aby zainicjowa¢ Smart RTH i spowodowa¢ powrét drona do ostatnio zareje-
strowanego punktu bazowego.

Powrét

< : Dotknij, aby powréci¢ do ekranu gtéwnego.

Dotknij i przytrzymaj dowolne miejsce na ekranie w widoku z kamery, az pojawi sie pasek
regulacji gimbala. Przesun po pasku, aby dostosowac kat nachylenia gimbala. Przeciggnij
i wybierz dowolne miejsce na ekranie w widoku z kamery, aby uruchomi¢ funkcje
FocusTrack. Dotknij ekranu, aby wigczy¢ funkcje pomiaru ostrosci lub pomiaru punktowe-
go. Pomiar ostrosci lub punktowy bedzie wyswietlany w rézny sposéb w zaleznosci od trybu
ostrosci, trybu ekspozycji i trybu pomiaru punktowego. Po zastosowaniu pomiaru punkto-
wego dotknij ekranu i przytrzymaj go, aby zablokowa¢ ekspozycje. Aby odblokowac¢ ekspozy-
cje, ponownie dotknij ekranu i przytrzymaj go.

/\  *Przed uruchomieniem aplikacji DJI Fly nalezy catkowicie natadowac urzadzenie.

* Podczas korzystania z aplikacji DJI Fly wymagane jest przesytanie danych za pomoca
sieci komorkowej. Skontaktuj sie z operatorem sieci komérkowej w sprawie optat
za transmisje danych.

* NIE ODBIERA]J potaczen telefonicznych, nie wysytaj wiadomosci tekstowych ani nie
korzystaj z innych funkgji telefonu komérkowego podczas lotu, jesli uzywasz telefonu
komérkowego jako urzadzenia wyswietlajgcego.

* Przeczytaj uwaznie wszystkie komunikaty bezpieczehstwa, ostrzezenia i zastrzezenia.
Zapoznaj sie z odpowiednimi przepisami obowigzujgcymi w Twoim regionie. Uzytkow-
nik ponosi wytgczng odpowiedzialnos¢ za znajomos¢ wszystkich stosownych przepiséw
i wykonywanie lotéw w sposéb zgodny z nimi.

a) Przed uzyciem funkgcji automatycznego startu i automatycznego lagdowania nalezy
przeczytac i zrozumie¢ komunikaty ostrzegawcze.

b) Przed ustawieniem wysokosci powyzej domyslnego limitu nalezy przeczytac
i zrozumie¢ komunikaty ostrzegawcze i zastrzezenia.

) Przed przetgczeniem trybdw lotu nalezy przeczytac i zrozumieé komunikaty ostrze-
gawcze i zastrzezenia.

d) Nalezy przeczytac i zrozumie¢ komunikaty ostrzegawcze i zrzeczenia sie odpowie-
dzialnosci w poblizu lub w strefach GEO.

e) Przed uzyciem trybdéw lotu inteligentnego nalezy przeczyta¢ i zrozumie¢ komunikaty
ostrzegawcze.

» Natychmiast wylagduj dronem w bezpiecznym miejscu, jesli w aplikacji pojawi sie
monit nakazujgcy wykonanie tej czynnosci.

* Przed kazdym lotem przejrzyj wszystkie komunikaty ostrzegawcze na liscie kontrolnej
wyswietlanej w aplikacji.

«Jedli nigdy nie pilotowate$ drona lub nie masz wystarczajacego doswiadczenia, aby
pewnie pilotowac takie urzadzenie, skorzystaj z samouczka w aplikacji, aby przec¢wiczy¢
swoje umiejetnosci pilotazu.

* Przed kazdym lotem potacz sie z Internetem, aby zapisa¢ w pamieci podrecznej dane
mapy obszaru, na ktérym zamierzasz lecie¢ dronem.

« Aplikacja zostata stworzona, aby poméc w wykonywaniu czynnosci. Nalezy kierowac
sie zdrowym rozsadkiem i NIE polega¢ na aplikacji przy sterowaniu dronem. Korzysta-
nie z aplikacji podlega Warunkom korzystania z aplikacji DJI Fly oraz Polityce prywat-
nosci DJI. Przeczytaj je uwaznie w aplikacji.
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Lot

W tej czesci opisano zasady
bezpiecznego wykonywania lotéw
oraz ograniczenia lotow.
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Lot

Po zakonczeniu przygotowan przed lotem zaleca sie ¢wiczenie umiejetnosci pilotazu
i bezpiecznego latania. Nalezy upewnic sie, ze wszystkie loty odbywajg sie na otwartej przestrze-
ni. Wysoko$¢ lotu jest ograniczona do 500 m. NIE przekracza¢ tej wysokosci. Podczas lotéw
nalezy $cidle przestrzega¢ lokalnych przepiséw i regulacji prawnych. Przed lotem zapoznaj sie
z zasadami bezpieczenstwa, aby zapewni¢ bezpieczne uzytkowanie produktu.

Wymagania dotyczace srodowiska lotu

1. Nie nalezy eksploatowa¢ drona w trudnych warunkach pogodowych, w tym przy wietrze
o predkosci przekraczajgcej 10,7 m/s, Sniegu, deszczu i mgle.

2. Lataj wytgcznie na otwartych przestrzeniach. Wysokie budynki i duze konstrukcje metalowe
moga wptywac na doktadnos$¢ dziatania poktadowego kompasu i systemu GNSS. Zaleca sie
utrzymywanie drona w odlegtosci co najmniej 5 m od konstrukgji.

3. Unikaj przeszkéd, ttumoéw, linii wysokiego napiecia, drzew i zbiornikéw wodnych (zalecana
wysokos$¢ to co najmniej 3 m nad wodg).

4. Minimalizuj zaktécenia, unikajac obszaréw o wysokim poziomie elektromagnetyzmu, takich
jak miejsca w poblizu linii energetycznych, stacji bazowych, podstacji elektrycznych i wiez
nadawczych.

5. Podczas lotéw na duzych wysokosciach wydajnos¢ drona i jego akumulatora jest
ograniczona. Nalezy lata¢ z zachowaniem ostroznosci. Maksymalny putap uzytkowy urzadze-
nia nad poziomem morza wynosi 4 000 m (13 123 st6p) w przypadku lotu z akumulatorem
Intelligent Flight Battery. Jesli uzywany jest akumulator Intelligent Flight Battery Plus, maksy-
malny putap lotu nad poziomem morza spada do 3 000 m (9 843 stép). Jesli w urzadzeniu
z inteligentnym akumulatorem lotniczym zainstalowana jest ostona $migta, maksymalny
putap uzytkowy nad poziomem morza wynosi 1500 m (4921 stép).

6. GNSS nie moze by¢ uzywany w dronie w regionach polarnych. Zamiast tego nalezy uzywac
systeméw wizyjnych.

7. NIE startowa¢ z ruchomych obiektéw, takich jak samochody i statki.

Limity lotu

System GEO (Geospatial Environment Online/Internetowe $rodowisko geoprzestrzenne)

System GEO DJI to globalny system informacyjny, ktéry w czasie rzeczywistym dostarcza
informacji na temat bezpieczenstwa lotdéw i aktualizacji ograniczen oraz zapobiega lotom UAV
w ograniczonej przestrzeni powietrznej. W wyjatkowych okolicznosciach, obszary zastrzezone
mogg zosta¢ odblokowane, aby umozliwi¢ loty. Przedtem jednak uzytkownik musi ztozy¢
wniosek o odblokowanie w oparciu o aktualny poziom ograniczerh w obszarze planowanego
lotu. System GEO moze nie spetnia¢ w petni wymogéw lokalnego prawa i przepiséw. Uzytkowni-
cy ponoszg odpowiedzialno$¢ za wiasne bezpieczenstwo lotu i przed ztozeniem wniosku
o odblokowanie lotu w obszarze objetym ograniczeniami musza skonsultowac sie z lokalnymi
wiadzami w sprawie odpowiednich wymogéw prawnych i regulacyjnych. Wiecej informacji
o systemie GEO mozna znalez¢ na stronie https://www.dji.com/flysafe.

Ograniczenia lotu

Ze wzgleddw bezpieczenstwa ograniczenia lotu s domysinie wigczone, aby pomdc uzytkowni-
kom w bezpiecznym uzytkowaniu tego urzgdzenia. Uzytkownicy moga ustawi¢ ograniczenia
lotu dotyczgce  wysokosci i odlegtosci. Limity  wysokosci, limity  odlegtosci
i strefy GEO dziatajg jednoczes$nie, aby zarzadza¢ bezpieczenstwem lotu, gdy GNSS jest dostep-
ny. Gdy GNSS nie jest dostepny, mozna ograniczy¢ tylko wysokos¢.
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Limity wysokosci lotu i odlegtosci lotu

Maksymalna wysokos$¢ lotu ogranicza wysokos$¢ lotu drona, natomiast maksymalna odlegto$¢
lotu ogranicza promien lotu drona wokét punktu bazowego. Limity te moga by¢ ustawione za
pomoca aplikacji DJI Fly, aby zwiekszy¢ bezpieczenstwo lotu.

Punkt bazowy nie aktualizowany Wysokos¢

recznie podczas lotu maksymalna . Punkt bazowy
Promien maksymalny
Wysokos$¢ drona

przy wigczonym
zasilaniu

Silny sygnat GNSS

Ograniczenia Monit w DJI Fly

Wysoko$¢ Wysoko$¢ maszyny nie moze przekroczy¢

maksymalna wartosci ustawionej w aplikacji DJI flY Osiagnigto maksymalng wysokos¢ lotu

Odlegto$¢ w linii prostej od maszyny do
punktu bazowego nie moze przekroczy¢

Promien o ”
maksymalny maksymalnej odlegtosci lotu ustawionej Osiagnigto maksymalng wysokosc lotu
w aplikacji DJI Fly
Staby sygnat GNSS
Ograniczenia Monit w DJI Fly
Wysoko$¢ jest ograniczona do 30 m od punktu startu,
jesli oswietlenie jest wystarczajace.
Wysokos$¢ jest ograniczona do 5 m nad ziemig, jezeli
Wysokos¢ o$wietlenie jest niewystarczajgce i dziata system Osiagnieto maksymalna
maksymalna wykrywania podczerwieni. wysokoé¢ lotu
Wysoko$¢ jest ograniczona do 30 m od miejsca startu,
jezeli odwietlenie jest niewystarczajgce i nie dziata
system wykrywania podczerwieni.
Maks. promien Brak ograniczen NIE DOTYCZY
A « Limit wysokosci, gdy GNSS jest staby, nie zostanie ograniczony, jezeli w momencie

wigczenia zasilania urzadzenia byt silny sygnat GNSS (sita sygnatu GNSS = 2).

* Jesli dron osiggnie limit, mozesz nadal nim sterowac, ale nie mozesz nim dalej lecie¢.
Jesli dron wyleci poza maksymalny promien, automatycznie wréci w zasieg, gdy
sygnat GNSS bedzie silny.

* Ze wzgleddw bezpieczenstwa nie lataj w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych,
linii kolejowych, centréw miast lub innych wrazliwych obszaréw. Lataj tylko
w zasiegu swojego wzroku.
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Strefy GEO

System GEO firmy DJI wyznacza bezpieczne miejsca do wykonywania lotéw, zapewnia poziomy
ryzyka i komunikaty bezpieczenstwa dla poszczegélnych lotéw oraz oferuje informacje o ograni-
czonej przestrzeni powietrznej. Wszystkie obszary ograniczonych lotéw sg okreslane jako GEO
Zones, ktére sg dalej podzielone na Restricted Zones, Authorization Zones, Warning Zones,
Enhanced Warning Zones oraz Altitude Zones (Strefy z ograniczeniami, Strefy autoryzacji, Strefy
ostrzegawcze, Strefy podwyzszonego ostrzegania oraz Strefy wysokosciowe). Uzytkownicy
moga wyswietla¢ takie informacje w czasie rzeczywistym w aplikacji DJI Fly. Strefy GEO to
okreslone obszary lotéw, w tym miedzy innymi lotniska, miejsca duzych imprez, miejsca,
w ktérych doszto do sytuacji kryzysowych (np. pozary laséw), elektrownie jadrowe, wiezienia,
obiekty rzadowe i wojskowe. Domyslnie system GEO ogranicza loty do stref lub starty
w strefach, ktére moga stanowic¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa lub ochrony. Mapa stref GEO,
ktoéra zawiera wyczerpujgce informacje na temat stref GEO na catym Swiecie jest dostepna na
oficjalnej stronie internetowej DJI: https://www.dji.com/flysafe/geo-map.

Lista kontrolna przed lotem

1. Upewnij sie, ze aparatura sterujgca, urzadzenie przenosne i akumulator Intelligent Flight sg
w petni natadowane.

. Upewnij sie, ze Intelligent Flight Battery i Smigta sa dobrze zamontowane.

. Upewnij sie, ze ramiona drona sg roztozone.

. Upewnij sie, ze gimbal i kamera dziatajg prawidtowo.

. Upewnij sie, e nic nie zastania silnikéw i Ze dziatajg one prawidtowo.

. Upewnij sie, ze aplikacja DJI Fly jest prawidtowo potgczona z dronem.

. Upewnij sie, ze wszystkie obiektywy i czujniki kamery sg czyste.

. Uzywaj tylko oryginalnych czesci DJI lub czesci certyfikowanych przez DJI. Nieautoryzowane
czesci lub czesci od producentéw nie posiadajacych certyfikatu DJI moga spowodowac
nieprawidtowe dziatanie systemu i zagrozi¢ bezpieczenstwu.

o N o O WN

Automatyczny start/lagdowanie

Automatyczny start

Uzyj funkcji automatycznego startu:

1. Uruchom aplikacje DJI Fly i wejdz w widok z kamery.

2. Wykonaj wszystkie kroki na liscie kontrolnej przed lotem.

3. Kliknij & jezeli warunki do startu sg bezpieczne, naciénij i przytrzymaj przycisk,
aby potwierdzic.

4. Dron wystartuje i zawi$nie na wysokosci okoto 1,2 m nad ziemia.

Automatyczne lgdowanie

Uzyj funkcji automatycznego lgdowania:

1. Kliknij & Jezeli warunki do lagdowania sg bezpieczne, naciénij i przytrzymaj przycisk, aby
potwierdzic.

2. Automatyczne lagdowanie mozna anulowa¢, naciskajgc przycisk @ .

3. Jesli system Downward Vision System dziata prawidtowo, zostanie wigczona ochrona przed
lagdowaniem.

4. Po wyladowaniu silniki zatrzymajg sie automatycznie.

/A Wybierz odpowiednie miejsce do lgdowania.
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Uruchamianie/zatrzymywanie silnikow

Uruchamianie silnikéw

Aby uruchomi¢ silniki, wykonaj polecenie Combination Stick Command (CSC) (Polecenia
z kombinacji drazkéw) w sposéb pokazany ponizej. Gdy silniki zaczng sie obraca¢, zwolnij
jednoczesnie oba drazki.

Zatrzymanie silnikéw

Silniki mozna wytaczy¢ na dwa sposoby:

Metoda 1: Po wylagdowaniu drona naci$nij drazek przepustnicy w doét i przytrzymaj. Silniki
zatrzymaja sie po trzech sekundach.

Metoda 2: Po wylgdowaniu drona wcisnij drazek przepustnicy i wykonaj to samo CSC, ktére
byto uzywane do uruchomienia silnikéw. Zwolnij oba drazki, gdy silniki sie zatrzymaja.

v "D D) v DO
e Nt @ %@ Q@

Metoda 1 Metoda 2

Zatrzymanie silnikéw w locie

Zatrzymanie silnikbw w trakcie lotu spowoduje rozbicie sie drona. NIE zatrzymuj silnikéw
w trakcie lotu, chyba ze napotkasz sytuacje awaryjng, na przyktad, jezeli doszto do kolizji, jezeli
dron wymknat sie spod kontroli i szybko sie wznosi lub opada, albo jezeli toczy sie
w powietrzu. Aby zatrzymac silniki w trakcie lotu, nalezy wykona¢ to samo CSC, ktére zostato
uzyte do uruchomienia silnikbw. Domys$ine ustawienie moze zosta¢ zmienione
w aplikacji DJI Fly.

Test lotu

Procedury startu/lagdowania

1.Umies¢ drona na otwartej, ptaskiej powierzchni, tak aby jego tyt byt skierowany w strone
uzytkownika.

2. Wiacz zasilanie aparatury i drona.

3.Uruchom DJI Fly i wejdz w widok z kamery.

4. Poczekaj az zakonczy sie autodiagnostyka drona. Jesli DJI Fly nie pokazuje zadnych nieregu-
larnych ostrzezen, mozesz uruchomic¢ silniki.

5. Wcisnij powoli drgzek przepustnicy do goéry aby wystartowac.

6. Aby wylagdowa¢, zawisnij nad réwng powierzchnia i delikatnie przesuh drazek przepustnicy
w dét, aby sie obnizy¢.
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7. Po wylgdowaniu wcisnij i przytrzymaj przepustnice. Silniki zatrzymaja sie po trzech sekundach.
8. Wylgcz zasilanie akumulatora drona przed wytgczeniem aparatury sterujace;.

Propozycje i wskazéwki dotyczace filméw wideo

1. Lista kontrolna przed lotem ma za zadanie pomo6c w bezpiecznym wykonywaniu lotow
i nagrywaniu filméw podczas lotu. Przed kazdym lotem nalezy zapoznac sie z petng listg
kontrolng przed lotem.

. Wybierz odpowiedni tryb pracy gimbala w aplikacji DJI Fly.

. Zalecane jest robienie zdje¢ lub nagrywanie filméw podczas lotu w trybie Normal lub Cine.

. NIE lata¢ przy ztej pogodzie, np. w deszczowe lub wietrzne dni.

. Wybierz ustawienia kamery, ktére najlepiej odpowiadajg Twoim potrzebom.

. Wykona¢ préby w locie w celu ustalenia tras lotu i podgladu scen.

. Naciskaj delikatnie drazki sterujace, aby zapewni¢ ptynny i stabilny ruch drona.

~N O O WON

/\ - Przed startem upewnij sig, ze dron stoi na ptaskiej i stabilnej powierzchni. NIE urucha-
mia¢ drona z dtoni lub trzymajac go w reku.

63



64

Dodatek




Dodatek

Specyfikacja

Dron
Waga [1]

Wymiary (dtugos¢ x
szeroko$¢ x wysokos¢)

Przekatna

Maks. predko$¢ wznoszenia

Maks. predkos¢ opadania

Maks. predkosc

(na poziomie morza,
w warunkach
bezwietrznych) [2]

Maks. putap nad
poziomiem morza [3]

Maks. czas lotu

Maks. czas zawisu

Maks. dystans lotu

Maks. odpornos¢ na wiatr

Maks. pochylenie w osi tilt

Maks. predkos¢ katowa
(domysinie)*

Temperatura pracy
System nawigacji

<249g

Ztozony: 145 x 90 x 62 mm;

Roztozony: 171 x 245 x 62 mm;

Roztozony (ze $migtami): 251 x 362 x 70 mm;
247 mm

5m/s (tryb S);
3 m/s (tryb N);
2 m/s (tryb C)
5 m/s (tryb S);
3 m/s (tryb N);
1,5 m/s (tryb C)
16 m/s (tryb S);
10 m/s (tryb N);
6 m/s (tryb C)

Z akumulatorem Intelligent Flight Battery: 4000 m;

34 minuty (z akumulatorem Intelligent Flight Battery,
zmierzono podczas lotu z predkoscig 21,6 km/h w

30 minut (z akumulatorem Intelligent Flight Battery,

18 km (z akumulatorem Intelligent Flight Battery,
zmierzono podczas lotu z predkoscig 43,2 km/h w
warunkach bezwietrznych);

10,7 m/s (stopien 5.)

W przdd: 40°, w tyk: 35° (tryb S);
25° (tryb N);

25° (tryb C)

130°/s (tryb S);

75°/s (tryb N);

30°/s (tryb C);

0-40°C (32-104°F)

GPS + Galileo + BeiDou
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Pionowo: +0,1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym), 0,5 m
(z pozycjonowaniem GPS);

Poziomo: +0,3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym),

Zakres doktadnosci zawisu
+0,5 m

Transmisja
System transmisji wideo
Czestotliwo$¢ robocza

Moc transmisji (EIRP)
Wi-Fi

Protokot
Czestotliwo$¢ robocza

Moc transmisji (EIRP)

Bluetooth

Protokot
Czestotliwos¢ robocza
Moc transmisji (EIRP)
Gimbal

Mechaniczny zakres
kontroli

Zakres kontroli

Stabilizacja

Max. predkos¢ kontroli (tilt)
Zakres wibracji katowych

System wykrywania

Przedni czujnik

Tylny czujnik

Dolny czujnik

Srodowisko pracy

Kamera
Matryca

(z systemem pozycjonowania o wysokiej precyzji);

DJI 03

2,400-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz;

2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE / SRRC / MIC);
5,8 GHz: <26 dBm (FCC / SRRC), <14 dBm (CE);

802.11 a/b/g/n
2,400-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz;

2,4 GHz: <19 dBm (FCC / CE / SRRC / MIC);
5,8 GHz: <20 dBm (FCC / SRRC), <14 dBm (CE);

Bluetooth 5.2
2,400-2,4835 GHz
<8 dBm

Tilt: -135°-80°;

Roll: -135°-45°;

Pan: -30°-30°;

Tilt: -90°-60°

Roll: 0° lub 90° (Pejzaz lub portret)

3-osiowy gimbal mechaniczny (osie tilt, roll i pan)

+0,01°

Zakres precyzyjnego pomiaru: 0,39-25 m;

Efektywna predkos¢ wykrywania: predkos¢ lotu <10 m/s;
Pole widzenia (FOV): 58° (poziomo), 90° (pionowo);
Zakres precyzyjnego pomiaru: 0,36-23,4 m;

Efektywna predkos¢ wykrywania: predkos¢ lotu <10 m/s;
Pole widzenia (FOV): 58° (poziomo), 73° (pionowo);
Zakres wykrywania czujnika ToF: 0,1-8 m;

Zakres prezyjnego zawisu: 0,5-12 m;

Zakres zawisu czujnika wizyjnego: 0,5-30 m;

Rozproszona powierzchnia odbijajgca o wyraznym wzorze

i wspétczynniku odbicia >20%;
Odpowiednie oswietlenie (>15 luksow);

1/1,3-calowa matryca CMOS; Efektywne piksele: 48 MP;
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Obiektyw

Zakres ISO

Czas naswietlania

Maks. rozdzielczo$¢
zdjecia

Tryby fotografii

Rozdzielczo$¢ wideo

Maks. bitrate wideo
Obstugiwane systemy
plikow

Format zdje¢

Format wideo
Apar%tura sterujgca DJI

Transmisja

System transmisji wideo

Czestotliwo$¢ robocza

Moc transmitera (EIRP)

Maks. odlegtos¢ transmisji
(bez przeszkdd, bez
zak’rocen)

Odlegtos¢ przesytania
(w typowych scenariuszach)

Pole widzenia (FOV): 82,1°;

Ekwiwalent ogniskowej: 24 mm;

Przystona: f/1.7;

Zakres ostrosci: 1 m do «;

Wideo: 100-6400 (Auto), 100-6400 (Manual);
Zdjecia: 100-6400 (Auto), 100-6400 (Manual);
Migawka elektroniczna: 2-1/8000 s

4:3: 8064x6048 (48 MP), 4032 x 3024 (12 MP);
16:9 4032 x 2268 (12 MP);

Zdjecie pojedyncze;

Interwat:

JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60s,
JPEG+RAW:2/3/5/7/10/15/20/30/60s;
Bracketing (AEB): 3/ 5/ 7 klatek ze zmiang ekspozycjio 2 /3
EV bias;

Panorama: Sphere, 180°, Wide-angle, Vertical;

4K: 3840 x 2160 @ 24 /25/30/48/50/ 60 FPS;
2.7K: 2720 x 1530 @ 24 /25/30/ 48 /50 / 60 FPS;
FHD: 1920 x 1080 @ 24 /25/30/48/50/ 60 FPS;
Slow Motion: 1920 x 1080 @ 120 FPS;

150 Mbps

FAT32 (<32 GB),
exFAT (>32 GB)
JPEG / DNG (RAW)

MP4 / MOV (H.264 / H.265)

W przypadku uzywania z r6znymi konfiguracjami sprzetowymi
drondéw, aparatura sterujgca DJI RC-NT1 automatycznie
wybierze odpowiednig wersje firmware'u do aktualizacji
i bedzie obstugiwat nastepujace technologie w zaleznosci
od modelu drona:

a. DJI Mini 2/DJI Mavic Air 2: 02 ¢. DJI Mavic 3: O3+

b. DJI Air 2S: O3 d. DJI Mini 3 Pro: O3

2,400-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz;
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE / SRRC / MIC);
5,8 GHz: <26 dBm (FCC), < 23 dBm (SRRC), <14 dBm (CE);

12 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)
Silne zakt6cenia (np. centrum miasta): 1,5-3 km

Umiarkowane zaktdcenia (np. przedmiescia): 3-7 km
Brak zaktocen (np. obszary wiejskie, plaze): 7-12 km

67



Ogolne

Temperatura pracy -10°C - 40°C (14°F - 104°F)

Pojemnos$¢ akumulatora 5,200 mAh
Typ akumulatora Li-ion
Sktad chemiczny ogniwa LiINiMnCoO2

Prad/napiecie robocze 1200 mA@3.6 V (z systemem Android)

700 mA@3.6 V (z systemem iOS)

180x86x10 mm
Lightning, Micro USB (Type-B), USB-C

Maks. rozmiar urzadzen
Obstugiwane porty
Aparatura sterujgca DJI RC
Przesytanie danych
System transmisji wideo W przypadku uzywania z réznymi konfiguracjami sprzetowymi,
aparatura sterujgca DJI RC automatycznie wybierze odpowiednig
wersje firmware'u do aktualizacji. Obstuguje technologie transmi-

Czestotliwos$¢ robocza

Moc nadajnika (EIRP)

Maksymalna odlegtos¢
transmisji (bez zaktocen)

Odlegtos¢ transmisji

Wi-Fi
Protokét
Czestotliwo$¢ robocza

Moc nadajnika (EIRP)

Bluetooth

Protokét

Czestotliwos¢ robocza
Moc nadajnika (EIRP)
Ogoblne

Temperatura pracy
GNSS

Pojemnos$¢ akumulatora
Typ akumulatora

Sktad chemiczny ogniwa
Prad/napiecie robocze

sji O3, gdy jest potgczony z DJI Mini 3 Pro.

2.400 - 2.4835 GHz, 5.725 - 5.850 GHz
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

12 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)

Silne zaktécenia (np.centrum miasta): 1.5 - 3 km
Umiarkowane zaktdcenia (np. przedmiescia): 3-7 km
Brak zaktdcen (np. obszary wiejskie, plaza): 7-12 km

802.11 a/b/g/n

2.400-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz; 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <23 dBm (FCC); <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (FCC/CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <23 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 4.2
2.400-2.4835 GHz
<10 dBm

-10° to 40° C (14° to 104° F)
GPS + BEIDOU + GALILEO
5,200 mAh

Li-ion

LINIMnCoO2

1250mA@3.6 V

Pojemnos¢ przechowywania obstuga kart microSD
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Obstugiwane karty microSD Karta microSD o klasie predkosci UHS-I Speed Grade 3
dla aparatury stresujacej DJI RC

Zalecane karty microSD SanDisk Extreme 64GB V30 A1 microSDXC
dla aparatury sterujacej SanDisk Extreme 128GB V30 A2 microSDXC
DJIRC SanDisk Extreme 256GB V30 A2 microSDXC

SanDisk Extreme 512GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 64GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 256GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 400GB V30 A2 microSDXC
SanDisk High Endurance 64GB V30 microSDXC
SanDisk High Endurance 256GB V30 microSDXC
Kingston Canvas Go Plus 64GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas Go Plus 256GB V30 A2 microSDXC
Lexar High Endurance 64GB V30 microSDXC

Lexar High Endurance 128GB V30 microSDXC

Lexar 633x 256GB V30 A1 microSDXC

Lexar 1066x 64GB V30 A2 microSDXC

Samsung EVO Plus 512GB microSDXC

Akumulator Intelligent Flight Battery

Pojemnos$¢ akumulatora 2453 mAh

Napiecie standardowe 7.38V

Maks. napigcie tadowania 8.5V

Typ akumulatora Litowo-jonowy

Sktad chemiczny ogniwa LiINiMnCoO2

Energia 18.10 Wh

Waga ok.80,5¢g

Temperatura tadowania 5°to 40° C (41° to 104° F)
Maks. moc tadowania 37 W

Akumulator Intelligent Flight Battery Plus*

Pojemnos$¢ akumulatora 3850 mAh

Napiecie standardowe 7.38V

Maks. napiecie tadowania 8.5V

Typ akumulatora Li-ion

Sktad chemiczny ogniwa LiINiMnCoO2

Energia 28.4 Wh

Waga ok.121g

Temperatura tadowania 5°to 40° C (41° to 104° F)

Maks. napigcie tadowania 58 W

Dwukierunkowy hub tadujgcy

Port wejsciowy USB-C: 5V =3A, 9V =3A, 12V =3A
Port wyjsciowy USB: 5V =2A

Moc znamionowa 30w

Typ tadowania tadowanie trzech akumulatoréw po kolei
Temperatura tadowania 5°t0 40° C (41°to 104° F)

*Akumulator Intelligent Flight Battery Plus nie jest obecnie sprzedawany w Europie, o dostep-
nos¢ pytaj swojego sprzedawce.
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Obstugiwane akumulatory DJI Mini 3 Pro Intelligent Flight Battery (BWX162-2453-7.38)
DJI Mini 3 Pro Intelligent Flight Battery Plus (BWX162-3850-7.38)*

Aplikacja
Nazwa DJI Fly

Wymagany system operacyjny iOS v11.0 lub nowsza wersja; Android v6.0 lub nowsza wersja
Przechowywanie
Obs’fugl\/j/ane karty microSD Karta microSD o klasie predkosci UHS-I Speed Grade 3
dla dronéw

SanDisk Extreme 64GB V30 A1 microSDXC

SanDisk Extreme 128GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme 256GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme 512GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 64GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 256GB V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 400GB V30 A2 microSDXC
SanDisk High Endurance 64GB V30 microSDXC
SanDisk High Endurance 256GB V30 microSDXC
SanDisk Max Endurance 32GB V30 microSDHC
SanDisk Max Endurance 128GB V30 microSDXC
SanDisk Max Endurance 256GB V30 microSDXC
Kingston Canvas Go Plus 64GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas Go Plus 256GB V30 A2 microSDXC
Lexar High Endurance 64GB V30 microSDXC

Lexar High Endurance 128GB V30 microSDXC

Lexar 667x 64GB V30 A1 microSDXC

Lexar 633x 256GB V30 A1 microSDXC

Lexar 1066x 64GB V30 A2 microSDXC

Lexar 1066x 128GB V30 A2 microSDXC

Lexar 1066x 256GB V30 A2 microSDXC

Samsung PRO Plus 128GB V30 A2 microSDXC
Samsung EVO Plus 512GB microSDXC

Zalecane karty
microSD dla dronéw

A\« Rézne tryby fotografowania mogg obstugiwwac rézne zakresy 1SO. Zobacz rzeczywisty
regulowany zakres ISO dla r6znych trybéw fotografowania w aplikacji DJI Fly.

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Uzyj aplikacji D)I Fly lub DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series), aby zaktualizowa¢ oprogramo-
wanie sprzetowe drona i pilota.

Korzystanie z aplikacji DJI Fly

Po podtaczeniu drona lub pilota do aplikacji DJI Fly, zostaniesz powiadomiony o dostepnosci
nowej aktualizacji oprogramowania sprzetowego. Aby rozpocza¢ aktualizacje, podfacz pilot
zdalnego sterowania lub urzadzenie mobilne do Internetu i postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie. Nalezy pamieta¢, ze nie mozna zaktualizowa¢ oprogramowania
sprzetowego, jedli pilot nie jest potgczony z dronem. Wymagane jest potgczenie z Internetem.
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*Akumulator Intelligent Flight Battery Plus nie jest obecnie sprzedawany w Europie, o dostep-
nos¢ pytaj swojego sprzedawce.



Korzystanie z aplikacji DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)

Zaktualizuj oprogramowanie sprzetowe drona i pilota oddzielnie za pomocg programu D)
Assistant 2 (Consumer Drones Series).

Postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe
drona:

1.

o~ WN

Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) na swoim komputerze i zaloguj
sie za pomoca konta DJI.

. Wiacz zasilanie drona i podtacz go do komputera przez port USB-C w ciggu 20 sekund.

. Wybierz DJI Mini 3 Pro i kliknij Firmware Updates (Aktualizacje oprogramowania sprzetowego).
. Wybierz wersje oprogramowania sprzetowego.

. Poczekaj az oprogramowanie sprzetowe zostanie pobrane. Aktualizacja oprogramowania

sprzetowego rozpocznie sie automatycznie.

. Zaczekaj na zakonczenie aktualizacji oprogramowania sprzetowego.

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe pilota, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

1.

Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) na swoim komputerze i zaloguj
sie za pomocg konta DJI.

. Wiacz pilot zdalnego sterowania i podtgcz go do komputera przez port USB-C.
. Wybierz odpowiedni pilot zdalnego sterowania i kliknij przycisk Firmware Updates

(Aktualizacje oprogramowania sprzetowego).

Wybierz wersje oprogramowania sprzetowego.

Poczekaj, az oprogramowanie sprzetowe zostanie pobrane. Aktualizacja oprogramowania
sprzetowego rozpocznie sie automatycznie.

Zaczekaj na zakonczenie aktualizacji oprogramowania sprzetowego.

A

Upewnij sie, ze wykonate$ wszystkie kroki w celu zaktualizowania oprogramowania
sprzetowego, w przeciwnym razie aktualizacja moze sie nie powiesc.

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego potrwa okoto 10 minut. Normalnym
zjawiskiem jest zawieszenie sie gimbala, miganie wskaznikéw stanu drona oraz ponow-
ne jego uruchomienie. Poczekaj cierpliwie, az aktualizacja zostanie zakoriczona.
Upewnij sie, ze podczas aktualizacji komputer jest podtgczony do Internetu.

Przed wykonaniem aktualizacji upewnij sie, ze akumulator Intelligent Flight Battery ma
co najmniej 40% mocy, a aparatura sterujgca 30%.

Nie odtgczaj kabla USB-C podczas aktualizacji.

Informacje posprzedazowe

OdwiedZ strone https://www.dji.com/support, aby dowiedzie¢ sie wigcej o zasadach obstugi
posprzedaznej, ustugach naprawczych i wsparciu technicznym.

71



i

WARUNKI GWARANCJI PRODUKTOW MARKI DJI

Gwarant: SZ DJI BaiWang Technology Co, Building No.1.2.7.9,Baiwang Creative Factory, No.1051,Songbai
Road,Nanshan Xili District,Shenzhen,China

Dystrybutor: Firma INNPRO Robert Btedowski, - Dystrybutor produktéw DJI na terenie Polski oraz Rekomen-
dowany Serwis Produktéw Marki DJI

1. Okres Gwarancji wynosi:
a) 24 miesigce od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu). Zasieg terytorialny ochrony gwa-
rancyjnej dotyczy catego terytorium Polski.
b) 12 miesiecy od daty sprzedazy na czesci oraz akcesoria podlegajace zuzyciu takie jak: akumulatory,
kable, obudowy, $migta.
2. Dystrybutor jest jednoczesnie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwa-
rantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia
pochodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy wraz z widocznym numerem seryjnym oraz
waznym dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmowic
wykonania naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych
dokumentach.
4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad
produkcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi
materiatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmuja miedzy innymi podrecznik
uzytkownika, instrukcje obstugi, wskazowki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i ko-
munikaty serwisowe.
5. Gwarancja objete s wytacznie wady spowodowane wadami tkwigcymi w sprzedanym produkcie.
6. Gwarancja nie obejmuje:
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegdlnosci, niezgodnego
z instrukcja obstugi badz przepisami bezpieczenstwa.
Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez
nabywce).
e Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwg instalacja urzadzen, wspétpracuja-
cych z produktem.
e Uszkodzenia w skutek Katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi,
w tym, ale nie wytacznie btedami operatora.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy,
niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
o Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowsa instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem
niezgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
o Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub nie-
wiasciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.
o Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zalecen w oficjalnych instrukcjach
uzytkowania.



e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu
lub burzach piaskowych itp.)

e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w $rodowisku, w ktérym wystepuja

e zaktdcenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowej,
przewoddw wysokiego napiecia, stacji energetycznych itp.)

e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w $rodowisku, w ktérym wystepuja zaktécenia
z innych urzadzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.)

e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wigkszej niz bezpieczna masa startowa,
ktorag okreslono w instrukcji uzytkowania.

e Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy s zuzyte lub uszkodzone.

e Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscia lub kompatybilnoscia podczas korzystania
z nieautoryzowanych czesci.

e Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumu-
latorze.

e Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

e Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pézniej.

Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczy¢

lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

e Uszkodzen wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI

Produktow lub czesci ze zmieniong etykieta identyfikacyjna lub, z ktérych usunieto etykiete identyfika-

cyjna.

Czesci i akcesoriow podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegdélnosci zarysowan,

trudno do usuniecia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw, itp.

e Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.

e Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powddz, przepiecia sieci ener-
getycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie $rodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw ze-
wnetrznych, powodujacych np. korozje czy plamy.

7. Gwarancja obejmuje bezptatna wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizne
w okresie gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany lub
oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie jak najkrétszym terminie, nie dtuzszym nie 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze dostep-
noscia czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza sie okresu, kiedy Gwarant nie moze
podjac sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego
serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych, Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajacego gwarancje DJI
samodzielnie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowiazany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami podczas
transportu, jesli zachodzi koniecznos$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszko-
dzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej,
nabywca zobowiazany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na
prosbe nabywcy. Sporzadzi protokét szkody, stanowiacy wytaczng podstawe do dochodzenia ewentualnych
roszczen reklamacyjnych. Jezeli nabywca nie przekazat serwisowi danych adresowych wysytka po naprawie
nie bedzie realizowana. Jezeli zgtaszajacy z jakichkolwiek przyczyn odmdwi odbioru przesytki (z wytaczeniem
przesytek uszkodzonych w transporcie z waznym protokotem szkody), przesytka zostanie zwrécona do serwi-
su, a ponowna wysytka produktu z serwisu do nabywcy odbedzie sie na koszt nabywcy.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy jezeli producent stwierdzi na piSmie iz usuniecie
wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajacy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekompleto-
wanego zestawu, koszty brakujacego wyposazenia ponosi nabywca.



14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie jak i do-
wad zakupu catego zestawu.
15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko
gdy jest on w jego posiadaniu.
16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciagu (7) dni od daty zakupu i zostang one potwierdzone przez Serwis,
Gwarant dotozy wszelkich staran aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni
roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA
w przypadku brakéw magazynowych.
17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana jesli:

e Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad (7) dniach kalendarzowych od jego zakupu.

e Dowadd zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem lub istnieje podejrze-

nie, Ze zostaty sfatszowane lub przerobione.
e Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriéw,
dodatkow i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.

e Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testow przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zad-
nych wad.
Jakikolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane bedzie przez nieautoryzowane uzycie lub mo-
dyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piasku, itd.)
lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji.
Etykiety produktow, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazuja oznaki sabotazu lub zmiany.
Uszkodzenia sa spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne
wiatry lub uderzenia pioruna.
18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:
Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub informa-
cji osobistych zawartych w produkcie.
Obrazenia ciata (w tym $mierc), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane uzyciem produktu
niezgodnie z instrukcja obstugi.
Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie
Polski i innych krajow.
19. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw
o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest przed-
siebiorca, rekojmia zostaje wykluczona Zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.

INNPRO$

INNPRO Robert Btedowski Sp. z o.0.
ul. Rudzka 65c¢
44-218 Rybnik



Wsparcie techniczne DJI
http://www.dji.com/support

Ochrona Srodowiska

)¢

C€

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej, nie moze
by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce
i recyklingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla $rodowiska naturalnego
i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi
przepisami ochrony $rodowiska dotyczacymi usuwania odpadéw. Szczegdtowe informacje
na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie,
w ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej (UE),
dotyczacych zagadnieh zwigzanych z bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia
i ochrona $rodowiska, okreslajgcych zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Ta tre$¢ moze ulec zmianie.

Najnowszg wersje mozna pobrac z
http://www.dji.com/mini-3-pro

Jesli masz jakiekolwiek pytania dotyczace tego dokumentu, prosimy o kontakt z DI
poprzez wystanie wiadomosci na adres DocSupport@dji.com.

C_’[l jest znakiem towarowym firmy DJI.
Copyright © 2022 D)l Wszelkie prawa zastrzezone.



